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Р 52 .08 .665— 2004

РЕКОМЕНДАЦИИ

В ер туш к и  м ор ск и е  В М М .
М етоди ка  п овер к и  в  п р я м ол и н ей н ом  б а ссе й н е

Дата введения 2005— 10— 01

1 Область применения

Настоящие рекомендации распространяю тся на вертуш ки 
морские ВММ ТУ 25-04-1360— 73 (далее — вертуш ки ВММ) и у с ­
танавливают методы и средства их первичной и периодической 
поверок (далее — поверки) в прямолинейном градуировочном 
бассейне.

Межповерочный интервал 2 года.
Методические указания предназначены для применения в ор ­

ганизациях Росгидромета.

2 Нормативные ссылки

В настоящих методических указаниях использованы ссы лки 
на следующие стандарты:

ГОСТ 8.009— 84 ГСИ Нормируемые метрологические харак­
теристики средств измерений

ГОСТ Р 51232— 98 Вода питьевая. Общие требования к  орга­
низациям и методам контроля качества

ГОСТ 535— 88 Прокат сортовой и фассонный из стали углеро­
дистой обыкновенного качества. Общие технические условия.

3 Операции поверки

При проведении поверки вертушек ВММ следует выполнять 
операции, указанные в таблице 1. Выполняемые операции при 
первичной и периодической поверках полностью совпадают.
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Таблице 1

Наименование операции поверки Номер пункта

Внешний осмотр 7.1
Опробование 7.2
Определение индивидуальной функции преобразования вертушки 7.3
Определение относительной основной погрешности вертушки 7.4
Определение абсолютной основной погрешности датчика на­
правления течения

7.5

4 Средства поверки

П ри проведении поверки вертуш ек ВММ долж ны быть и с­
пользованы следую щ ие средства измерения и регистрации:

а) прямолинейный градуировочный бассейн (далее —  ПГБ), 
аттестованный по методике, утвержденной ТУ Росгидромета [1] (при­
ложение К):

1) нижний предел диапазона измерения, м /с . . . .  не более 0 ,04;
2) верхний предел диапазона измерения в зависимости от тех ­

нических возмож ностей ПГБ, м / с .................не менее 2 ,5 ;
3) погрешность измерения скорости, % ...........не более ±0 ,5 ;

б) регистратор скорости  водного потока РС*> (далее —  регист­
ратор скорости ) [2];

в) поворотны й стол для поверки датчика направления тече­
ния вертуш ки ВММ (приложение А ), погрешность поворота дат­
чика, м и н .....................................................................................не более 20;

г) приспособление для преобразования вращения винта вер­
туш ки в электрические сигналы (приложение Б);

д) буссоль БГ-1 круговая:
1) цена деления кольца буссоли, г р а д у с ................................ 1;
2) цена деления лимба, градус.....................................................1;
3) погрешность отсчетов углов по лимбу, мин ................... 10;

е) термометр:
1) диапазон измерения температуры, °С............. от 0 до 40;
2) погрешность измерения температуры, % ... не более ±0 ,5 ;

Поверку регистратора скорости водного потока PC проводят при аттестации ПГБ.
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ж ) средство измерения влаж ности воздуха:
1) диапазон измерения, % ......................................  от  0 до 100;
2) погреш ность измерения, % ..............................не более ±10 ;

и) источник питания постоянного напряжения:
1) диапазон напряжения, В .....................................от  0 до 50 ;
2) относительная погреш ность установки напряж ения и с ­

точника, % ..........................................................не более ± 1 ,0 ;
3) нестабильность вы ходного напряжения, % ......... ±0 ,01 .

Для всех средств измерения, которы е используются при про­
ведении поверки, должны бы ть в наличии действую щ ие свиде­
тельства о поверке.

5 Требования безопасности

5.1 П ри поверке вертуш ки ВММ следует соблюдать правила 
по технике безопасности, предусмотренные инструкцией по эк с ­
плуатации ПГБ.

5 .2  К измерениям при поверке и (или) обработке результатов 
допускаю т лиц, имею щ их право поверять гидрологические при­
боры  и ознакомленных с нормативной документацией на сред­
ства и  объект поверки.

6 Условия проведения поверки и подготовка к ней

6.1  При проведении поверки следует соблюдать условия, ука­
занные в таблице 2.

Таблица 2

Условия поверки Тип ПГБ
открытый закрытый

Относительная влажность воздуха, % 20— 98 со 0 1 00 о

Т емпература воды  в бассейне, °С 5— 30 15 + 5
А тм осф ерное давление, гП а 84 0— 1067 840— 1067
О тклонение напряж ения питания 
сети  от  номинального значения, %

Н е более ±5 Н е более ±5

К ачество воды  в бассейне ГОСТ Р 51232— 98 ГОСТ Р51232— 98

3
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6 .2  Перед поверкой вертуш ку ВММ и используемы е средства 
поверки следует подготовить согласно инструкциям по и х эк сп ­
луатации.

6 .3  Вертуш ку и датчик направления течения, входящ ие в с о ­
став вертуш ки ВММ, поверяют раздельно. Вертуш ку устанавли­
вают на ш тангу градуировочной тележ ки ПГБ (далее —  тележ ­
ки). Датчик направления течения (компасную коробку) крепят 
на поворотном столе.

7 Проведение поверки

7.1 Внешний осм отр

П ри проведении внешнего осмотра вертуш ек ВММ и их раз­
борке следует установить:

а) соответствие комплектов нормативной документации на них;
б) отсутствие дефектов, механических повреждений и следов 

коррозии на деталях, которы е могут повлиять на метрологиче­
ские характеристики;

в) надежность крепления всех деталей и узлов;
г) надежность срабатывания переключающ его (спускового) 

механизма путем последовательных ударов посылочны м грузом  
по приемной втулке;

д) отсутствие деформаций стенок секторов компасной короб­
ки и надежность их фиксации;

е) правильность установки оси  винта в подш ипниках: осевой 
люфт винта должен быть от ОД до 0 ,3  мм;

ж ) надежность выпадения шарика из магазина в компасную 
коробку через 33,5 оборота винта.

7.2 Опробование

7.2.1 П роверка вращ ения верт люга

П роверку производят путем буксировки вертуш ки ВММ в сбо­
ре с рулем (хвостовым оперением) в ПГБ, прикрепленной к  штанге 
тележ ки на тросе; при скорости течения (движения тележ ки), 
равной (0 ,4  ±  ОД) м /с .

4
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П олож ение руля (хвостового оперения) в горизонтальной 
и вертикальной плоскостях относительно ш танги тележ ки оце­
нивают визуально.

7.2.2 П роверка  приспособления дл я  преобразования
вращ ения винт а верт уш ки в элект рические сигналы

П риспособление устанавливают на коробке счетчика вертуш ­
ки ВММ согласно рисунку Б.1 (прилож ение Б).

Сигналы с геркона подаются на вход регистратора скорости  
посредством вращения винта вертуш ки вручную.

П роверку и поверку вертуш ки выполняют обязательно при 
подключенном механическом счетчике к  оси  винта через червяч­
ную  пару.

7.2.3  П роверка  нам агниченност и м агнит ной ст релки

Намагниченность магнитной стрелки компасной коробки  п ро­
веряют при помощ и пластинки из слабоуглеродистой стали: ст. 3 
по ГОСТ 535— 88. М агнитная стрелка долж на удерж ивать плас­
тинку массой, равной (70 ±  5) г.

7 .3  Определение индивидуальной функции преобразования 
вертуш ки

7.3 .1  Вертуш ку ВММ, предварительно сняв с  нее руль, уста ­
навливают в ПГБ на штанге тележ ки в соответствии с требовани­
ями инструкции по эксплуатации ПГБ.

7 .3 .2  Индивидуальную ф ункцию  преобразования вертуш ки 
(И Ф П ) определяют при следую щ их заданных значениях ск ор ос­
ти движ ения тележки:

а) для пластмассового винта: 0 ,05 ; 0 ,06 ; 0 ,08 ; 0 ,10 ; 0 ,15 ; 0 ,2 0 ; 
0 ,25 ; 0 ,35 ; 0 ,50 ; 0 ,75 ; 1,00 м /с ;

б) для металлического винта: 0 ,06 ; 0 ,08 ; 0 ,10 ; 0 ,15 ; 0 ,20 ; 0 ,30 ; 
0 ,50 ; 0 ,75 ; 1 ,00 ; 1 ,25 ; 1 ,50 ; 2 ,00 ; 2 ,50 ; 3 ,00 ; 4 ,00  м /с .

7 .3 .3  Допускаемое отклонение скорости  движ ения тележ ки 
от заданной должно бы ть не более ±10 % .

5
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7.3 .4  При переходе с  одной заданной скорости  движ ения те­
леж ки на другую  в соответствии с инструкцией по эксплуатации 
ПГБ следует выдерживать время, в течение которого вода в бас­
сейне успокаивается.

7 .3 .5  При каж дой заданной скорости  движ ения тележки из­
меряют частоту оборотов лопастного винта вертуш ки /г. и ск о ­
рость движ ения тележки Ут.. Результаты заносят в таблицу по 
форме приложения В. Результаты вычислений округляю т следу­
ю щ им образом:

— до четырех значащих цифр, если первая значащая цифра 
меньше 5;

—  до трех значащих цифр, если первая значащая цифра рав­
на или превыш ает 5.

7 .3 .6  Измерения производят на регистраторе скорости  сигна­
лов от  датчика вращения лопастных винтов вертуш ки и датчика 
скорости  движения пути тележки.

7.3 .7  ИФП определяют по результатам одного измерения в каж ­
дой заданной i-й точке диапазона скоростей.

7 .3 .8  П о результатам измерений определяют ИФП вертуш ки:

V  =  ап  +  Ь9 (1)

где V  —  скорость водного потока, измеренная вертуш кой, м /с ;
а  и Ь —  коэффициенты ИФП;
п  —  частота оборотов лопастного винта вертуш ки, с-1 .
7 .3 .9  ИФП вертушки определяют в диапазоне скоростей в соот­

ветствии с 7 .3 .2 . Используют кусочно-линейную аппроксимацию.
7 .3 .1 0  ИФП рассчитывают методом наименьших квадратов 

по м етодике, приведенной в приложении Г.

7 .4  О п редел ен и е отн оси тел ьн ой  осн ов н ой  п огр еш н ости  
вертуш ки

7.4.1  Относительную основную погрешность вертушки 8- (в про­
центах) в заданной точке диапазона измерения скорости в соот ­
ветствии с требованиями ГОСТ 8.009 определяют по формуле

8 * = 1 0 0 (^ -^ ) /Г Тг, (2)

6
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где V. — скорость потока по ИФП вертуш ки в г-й точке, м /с ;
Ут- — скорость движ ения тележ ки, м /с ;
i — номер заданной точки скорости  движ ения тележ ки в диа­

пазоне измерения.
7 .4 .2  В ертуш ку считаю т прош едш ей поверку с полож итель­

ным результатом, если значение 5- по всему скоростном у диапа­
зону удовлетворяет условию

8г £ К \ ,  (3)
где 5Д. — предел допускаемой относительной погреш ности, % .

Значение 8дг определяют по следую щ им формулам:
а) для пластмассового винта

8Д* =  ±100[0 ,020  +  0 ,002 (1 ,0/V. -  1 ,0 )]; (4 )
б) для металлического винта

8Д|- =  ±100[0 ,020  +  0 ,0 0 6 (4 ,0 /F - -  1 ,0)]. (5)
7 .4 .3  Значения 8. и 8Д., определяемые по формулам (2 ), (4 ) 

и (5), для всех £-х точек (12 точек согласно 7 .3 .2 ), заносят в таб­
лицу приложения В.

7.5 Определение абсолю тной  основной  погреш ности  
датчика направления течения

7.5 .1  П оверка датчика направления течения сводится к  п о­
верке компасной коробки. П оверку производят на поворотном  
столе с использованием буссоли (прилож ение А , рисунок А .1 ). 
П оворотны й стол должен бы ть удален от  предметов, содерж ащ их 
ферромагнитные сплавы и металлы, на расстояние не менее 2 м.

7 .5 .2  Лимб буссоли устанавливают так, чтобы нулевое деление 
совпало с  нулевым делением верньеров алидады. Затем поворот­
ный стол разворачивают так, чтобы  магнитная стрелка северным 
концом была ориентирована на 90° относительно совмещ енны х 
нитей диоптр.

7 .5 .3  К омпасную  коробку устанавливают на кронш тейне 13, 
разворачивают в гнезде 14  так, чтобы  северный конец ее магнит­
ной стрелки вставал ровно на середине нулевого сектора. П ол о­
ж ение ф иксирую т винтом 15 .

7 .5 .4  П оворотны й стол разворачивают в диапазоне 0 — 360° по 
часовой стрелке и обратно в диапазоне 360— 0°. Измерения про-

7
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водят через каж дые 30° следую щ им образом: устанавливают угол 
по лимбу буссоли и подают в отверстие компасной коробки через 
трубочку по три шарика. П о окончании первой серии измерений 
(от 0 до 360°) откры ваю т кры ш ку компасной коробки  и подсчи­
тывают число ш ариков в 12 отсеках.

П о вы ходу шарика в соседний (уж е наполненный ш ариками) 
отсек  определяют значение погреш ности угла направления, к о ­
торая не долж на превыш ать ±10°. Результаты измерений заносят 
в таблицу (прилож ение Д).

Затем проводят аналогичные измерения второй серии при 
развороте стола против часовой стрелки: от  360° до 0°.

7 .5 .5  А бсолю тную  основную  погреш ность Да измерения на­
правления определяют по формуле

К  "  а и -  “ д> ( 5 )

где а и —  измеренное значение угла разворота оси  прибора отно­
сительно плоскости  магнитного меридиана (отсчет по 
ш кале указателя направления), °;

ад —  действительное значение этого угла (отсчет по лимбу 
буссоли  поворотного стола), \

7.5.6 Датчик направления течения считается прошедшим по­
верку с положительным результатом, если в пределах угла поворо­
та ±360° его абсолютная основная погрешность не превышает ±10°.

7 .6  О формление результатов поверки

7.6 .1  Результаты поверки оформляют в виде протокола со ­
гласно прилож ению Е. К протоколу прилагают результаты изме­
рений, оформленные согласно приложениям В и Д.

7.6 .2  При выполнении условий 7.4.2 и 7.5.6 на вертушки ВММ 
выдают свидетельство о поверке сроком на 2 года (приложение Ж ).

7 .6 .3  П ри отрицательны х результатах поверки вертуш ки 
и (или) датчика направления течения выдают извещение о не­
пригодности к  применению вертуш ки ВММ (приложение И).
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П рилож ение А

(обя за тел ьн ое)

Р  5 2 .0 8 .6 6 5 — 2 0 0 4

Описание и работа поворотного стола 
для поверки датчика направления течения 

вертушки морской ВММ

А .1  У с т р о й с т в о  п о в о р о т н о г о  стол а

П ов о р о тн ы й  стол  с о ст о и т  из сл е д у ю щ и х  о сн о в н ы х  ф у н к ц и о ­
н а л ьн ы х  узл ов  и  деталей  (р и су н о к  А Л ) :

—  осн ова н и я  1 ;
—  со б ств е н н о  п ов ор отн ого  сто л а  2 9 в р а щ а ю щ е го ся  на о си  3 ;
—  о си  3 , у ста н ов л ен н ой  в п од ш и п н и к е  4 ,  м он ти р у е м о м  н а 

о сн ова н и и  1 .

1 —  основание; 2 —  поворотны й стол ; 3 —  ось ; 4 —  подш ипник; 5  —  стойка ; 
6 —  панель; 7 —  буссоль БГ-1 (круговая); 8 —  алидада буссоли; 9 —  державка; 
1 0 —  ш танга; 11 —  верньер ; 12 —  компасная коробка; 13 —  кронш тейн для 
установки компасной коробки 12; 14 —  гнездо; 15 —  винт фиксации; 16 —  винт 

установочный; 17  —  уровень; 18 —  винт.
Рисунок А Л  —  Поворотный стол для поверки датчика направления 

течения вертуш ки морской ВММ.
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Р 52 .0 8 .6 6 5 — 2004

На столе 2  на четы рех стой ках  5  установлена панель 6, на к ото ­
рой ж естко крепят буссоль 7 соосно с  осью  вращения 3  стола 2 .

Алидаду 8  буссол и  7 через держ авку 9  и  ш тан гу  10  ж естк о  
ф иксирую т на основании 1 9 что  позволяет вести  отсч ет  угла вра­
щ ения поворотного стола  2  по ли м бу буссол и  7 относи тел ьн о вер­
ньера 119 установленного на алидаде в буссол и  7.

П оверяем ую  к ом п асн ую  к ор об к у  12  крепят на п овор отн ом  
столе 2  на кронш тейне 13  и ф и кси рую т в гнезде 14  при  п ом ощ и  
двух  винтов 15  при  повороте ее на определенны й угол . В се дета­
ли поворотного стола изготавливаю тся из диам агн и тны х м атери­
алов.

А .2  Р абота  на п овор отн ом  стол е

А .2 .1  П ри изм ерениях не допускается  н ахож дение в радиусе 
2 м  от  поворотного стол а  предметов, содерж ащ и х ф ерром агнит­
ные металлы и  сплавы .

А .2 .2 Перед измерениями вы полняю т сл едую щ и е п одготови ­
тельные работы :

—  размещ ают поворотны й стол  на деревянном столе;
—  устанавливают горизонтальное п олож ение основания 1 при 

помощ и четы рех устан овочн ы х винтов 16  по уровн ю  17;
—  вы ставляю т поворотны й стол  2  по л и м бу буссол и  7 так , 

чтобы  нулевое деление лим ба совпало с  нулевы м делением вернь­
ера 11 у затем ф и кси рую т это  полож ение винтом  18;

—  разворачивают основание 1 на деревянном столе так , ч т о ­
бы  северный конец  магнитной стрелки  буссол и  7 находился под 
прямы м углом  относительно совм ещ енны х нитей диоп тр  алида­
ды  8у после чего окончательно вы ставляю т основание 1 по у р ов ­
ню  17;

—  ком пасную  к оробк у  12  вы ставляю т (при  сн я той  к ры ш к е) в 
гнезде 14  по ее магнитной стрелке, северны й кон ец  к оторой  дол ­
ж ен  устанавливаться по середине нулевого отсека  ком пасной  к о ­
робки , и ф иксирую т это  полож ение винтом  15;

—  в измерениях устанавливаю т задаваемые угл ы  п оворота  
компасной коробки , ф и кси рую т эти  полож ения винтом  18, сн и ­
маю т и регистрирую т показания лимба буссоли  7 и  счи таю т ч и с­
ло ш ариков, оп ускаем ы х в ком пасную  к оробк у  через отверстие, 
в соответствую щ их отсеках  компасной коробки , определяя тем  
самы м погреш ность датчика направления.
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Приложение Б

(обязательное)

Р 5 2 .0 8 .6 65 — 2004

П риспособление для преобразования  
вращ ения винта вертушки в электрические сигналы

1 —  ось винта вертушки морской ВММ; 2  —  кольцо бронзовое разрезное подпружи­
ненное для установки на оси 1 магнита 3; 3 —  дисковый постоянный магнит, воздей­
ствующ ий на контакты геркона 4; 4  —  геркон в герметичном латунном корпусе; 5  — 
кронштейн для крепления корпуса геркона 4; 6  —  провод гибкий (МГШ В —  0,5 мм2) 
для соединения одного из контактов геркона с сигнальным входом регистратора 
ПГБ [2]; 7 —  коробка счетчика вертушки; 8  —  скоба для крепления кронштейна 5 
к коробке 7; 5 —  зазор между магнитом 3 и корпусом геркона 4, который выставля­

ется при помощи прокладок между кронштейном 5  и коробкой 7.
Р и с у н о к  Б  Л
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Приложение В
(обязательное)

Форма таблицы оформления результатов измерений скорости потока

Вертуш ка ти п а___________ №

Номер
заданной

точки
скорости,

i

Скорость
движения
тележки

Vt„
м /с

Частота оборотов 
лопастного винта 

вертушки п1ш 
с "1

Скорость потока, 
измеренная 
вертушкой 

Vt, м /с

Относительная 
основная 

погрешность 
вертушки 

bt , %

Предел допускаемой 
относительной основной 
погрешности вертушки 

5Д/, %

1

2

3

Поверитель
подпись инициалы, фамилия

Р 52.08.665—
2004



Приложение Г

(обязательное)

Р 52 .08 .665— 2004

Р а сч е т  к о эф ф и ц и е н т о в  ИФП в ер ту ш к и  
м е т о д о м  н а и м ен ь ш и х  к в а д р а т о в

Результатом наблюдений при определении ИФП вертуш ки 
является совокупность значений (VTi, щ ), приведенная в протоко­
ле (приложение Е). ИФП вертуш ки имеет вид

V ^ b  +  an. (Г .1)
При использовании метода наименьших квадратов требова­

ние наилучшего согласования прямой и экспериментальных то ­
чек сводится к тому, чтобы сумма квадратов отклонений эксп е­
риментальных точек от сглаженной прямой была минимальной:

N
E [F Ti -  /(га.)]2 =  min. (Г .2)

Коэффициент а  определяют по формуле
а =  (M Vn ~ VJ/(D n -  га2), (Г.З)

где М уп — центр распределения:

M vn - \ < y 4in t №  (Г .4)
i= 1

Vn —  среднеарифметическое значение скорости  тележ ки у ч, 
м /с  (i изменяется от 1 до N ):

Vn = % V 4 /N- (Г .5)
1=1

п —  среднеарифметическое значение частоты оборотов лопаст­
ного винта вертуш ки nv с -1 (i изменяется от 1 до N ):

N
п — Ъ nJN', (Г. 6)

i= 1
D n —  дисперсия:

(Г .7)

N  —  число заданных скоростны х точек в диапазоне измере­
ния скорости.

Коэффициент Ъ определяют по формуле
Ь -  V n -  ап . (Г .8)
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П рилож ение Д

(о б я з а т е л ь н о е )

Ф орма таблицы оформления результатов измерений угла датчика направления течения

Д а т ч и к  н а п р а в л е н и я  т е ч е н и я : к о м п а с н а я  к о р о б к а  №

Номер 
изме­
рения 

в серии,
п

1-я серия измерений 2-я серия измерений

Действительное 
значение угла 

ад, градус

Измеренное 
значение угла 

аи, градус

Погрешность 
измерения 
Да, градус

Действительное 
значение угла 

ад, градус

Измеренное 
значение угла 

аи, градус

Погрешность 
измерения 
Да, градус

1 2 3 4 5 6 7
1 0 0 Г360)
2 30 330
3 60 300
4 90 270
5 120 240
6 150 210
7 180 180
8 210 150
9 240 120
10 270 90
11 300 60
12 330 30
13 360 (0 )
П о в е р и т е л ь

подпись инициалы, фамилия

Р 52.08.665—
2004



Приложение Е
(обязательное)

Р 52.08.665— 2004

Ф ор м а п роток ол а  проведения п оверки  вертушки ВММ 

ПРОТОКОЛ №___________
р езул ьта тов  п ов ер к и  в е р т у ш к и  и  д а тч и к а  н ап равл ен и я

1 Поверяемое средство измерения_________________________________
(наим енование, т ип, заводской номер)

2 Где проведена поверка________________________________________
(  наименование организации )

3 Эталонные средства измерений, используемые при поверке

(наименование,

тип,

номер свидет ельст ва о поверке

или ат т ест ации)

4 Результаты измерений___________________________________________
5 Индивидуальная функция преобразования (ИФП)

в диапазоне________________м /с___________________________________
________________ м /с___________________________________

6 Относительная основная погрешность, % , не более________________
7 Абсолютная основная погрешность

датчика направления, градус, не более___________________________

Поверитель_____________________  _________________________
подпись инициалы, фамилия

_____________________ 2 0 _____ г.
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Р 52.08.665— 2004

Приложение Ж
(обязательное)

Ф ор м а  сви д етел ьства  о  п оверке вертуш ки м о р ск о й  В М М

(наим енование органа Г осударст вен ной  м ет рологической служ бы , 
ю ридического лица)

СВИДЕТЕЛЬСТВО О ПОВЕРКЕ

№_________

Действительно до 
_________________ г.

Средство измерения
(]наименование, т ип)

заводской номер_____________________________________________________
принадлежащее_____________________________________________________

(наим енование ю ридического ( ф изического)  лица)  

поверено и на основании результатов первичной (периодической) 
поверки признано пригодным к применению.

Поверительное клеймо

долж ност ь руководит еля  п одпись инициалы , фамилия
подразделения

Поверитель______________________ _________________________
подпись инициалы , фамилия

______________________2 0 ______г.

П р и м е ч а н и е  — Обратная сторона свидетельства о поверке за­
полняется результатами поверки из протокола:

1) индивидуальная функция преобразования (И Ф П) вертуш ки;
2) абсолютная основная погрешность датчика направления.
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Приложение И
(обязательное)

Р 52.08.665— 2004

Ф ор м а  и звещ ен и я  о  н еп ри год н ости  к  п р и м ен ен и ю

( наим енование органа Г осударст венной  м ет рологической служ бы, 
ю ридического лица)

ИЗВЕЩЕНИЕ
о непригодности к применению

№ ________

Средство измерения
(наим енование, тип)

заводской номер________________________________________________
принадлежащее_________________________________________________

( наим енование ю ридического ( ф изического)  лица)

поверено и на основании результатов поверки признано непри­
годным к применению в сферах распространения государствен­
ного метрологического контроля и надзора.
Причина непригодности____________________________________________

долж ност ь руководит еля  п одпись инициалы , ф амилия
подразделения

П оверитель______________________  __________________________
п одп ись инициалы , фамилия

______________________ 2 0 ______г.
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Р 52.08.665— 2004

Приложение К
(справочное)

Б и бл и огр а ф и я

1 М е т о д и к а  аттестации и поверки прямолинейных граду­
ировочных бассейнов.

2 И Л А Н  .416221.001РЭ. Регистратор скорости водного пото­
ка PC. Руководство по эксплуатации.
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