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С одержание альбома 2

Лист Наименование Примечание

/ Общие данные

2 Мухмашинная схема и её расчетная 
схема замещения

в ~Трехмашинная схема и её расчетная 
схема замещения '

Ч ~Ъибар характеристик срабатывания реагирующих 
органов фиксации перегрузки межсистемноа связи

5 ~Видб/ фазовых траекторий при различкых 
аварийных возмущениях

6 % % Г у%аяэ схеме шкафа абтом атики

7-8 Принципиальная схема шкафа автоматики  
типа ШАЗ-2601

9 Сттурная схема блока моделирования. Электрическая схема 
ехидных цепей реле максимального напряжения

10 Структурная схема датчика разности фаз. датчика 
измерения частоты Г

м Структурная схема блока контроля исправности 
датчика разности Фаз fблоки К -201 а А '603)

/2-19
Структурная схема измерительной части устрой­
ства фиксации перегрузки

15 Структурная схема логической ч,асти устройства  
фйксации перегрузки межистемнои связио2*машиннойсхеме

16 Устройство фиксации перегрузки межсистемкай 
связи. Вариант 1. Структурная схема

17 Устройства фиксации перегрузки межсистетой 
связи, вариант /. цепи глогаки

Ш Устройство фиксации перегрузки межистемной 
связи, вариант Г. BbtXQOHbierJuenu.

Проект разработан б  соотдетстбии с 

действующими нормами и  правш ами.

Главный инженер проекта ^ ^ и р л .Н . ЧенамВец

Лисп Н а и м е н о б а н и е Примечание

19 Устройство фиксации перегрузки межсистетой 
связи. Вариант 2. Структурная схема.

20 Устройство фиксации перегрузки межсистемной 
связи, вариант 2. измерительные цепи шкафаилр-гш

21 Устройство фиксации перегрузки межсистемной 
связи. Вариант 2. цепи питания

22 Устройство фиксации перегрузки межсистемной 
связи. Вариант 2. Цепи логики.

23 Устройство фиксации перегрузка межсистемкай 
связи. Вариант 2 . Выходные цепи. ..
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1. 2~ машинная схема с постоянным ши маломенякщимся промежуточным старом мощности

z< z2

Рп , А
€ Н = а

Рг , Рг2
= = н э

' const

□ ----------------------

5 Л  (

Рис. 1. Схема электропередаче/, энбибалентиробаннар двухмашинной Рис. 2. Расчётная Т-образная схема замещения 
с постоянным от&ром мощности. двухмашинной схемы.

2. 2* машинная схема с переменным промежуточным отбором мощности.

Рп Р, Pi , Pr2

t Pti*var
Рис.З. Схема элентропередачи, энбабалентиробанная 

двухмашинной с переменным отбором мощности, Рис.4. Расчётная Т-образная схема 
замещения двухмашинной схемы 
с переменным промежуточным 
отбором мощности.

Л ]

Условные обозначения ;

7}>, T j2 -  постоянная инерции генераторов 
Г 1 и Г2 , соответственно ,

Pnp.cz (о) -  предельная передаваемая мощность 
при Р„ = 0,

Рн(о)- точна пересечения прямой 3 с осью Рн,
312 прт. -  взаимный угол между бенторами э.Д.С.

генераторов П ,Г 2  о режиме, предельном 
по статической устойчивости,

1 — зависимость Snp.cz. =j(Pn) при Туг < Тр,
2 — зависимость $пр. cz. = / (Рн) при T j2 > 7)7,
3 — прямая, аппроксимирующая зависи­

мость S12 Пр. CZ. = f ( Рн) ,
М — характеристика срабатывания устройства 

фиксации статической перегрузки.
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Рис. 2. Расчетная схема замещения

£ис.1. Схема электропередачи, энвивалентированная трехмашинной 
(кольцевой или радиальной структуры)

Условные обозначения
4 . 4  —  Взаимные углы между векторами ЗДС П,Г2,ГЗ;
fl1C1 Е1 Mf У tPf Pf -  ломаная линия, аппроксимирующая 

границу области устойчивости;

1 —  граница области статической устойчивости *

2, За, 35-  прямыер аппроксимирующие зависимость /;

2\ 31а,3*б -  характеристики срабатывания ступенейустройства фиксации статической перегрузки.

Рис. 3. Область статической устойчивости 
трехмашинной схемы в координатах 
взаимных углов

Рис. 4. Характеристики срабатывания
устройства фиксации статической 
перегрузки 407-03-474.87 ЭП

Устройство фиксации перегрузки электропередач 
чи по разности фаз напряжений
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Характеристики:
1 — граница области устойчи­
вости а отображение харате- 
ристики срабатывания 
1 ступени устройства;

2 — значение расчетного макси­
мального дефицита Р де<р. маю. / 
6 режимах, меньше нормальною;

3 —значение расчетного манси- 
мольного дефицита Рдер. манс.2 
в режимах, йшг/е нормального;

Ц — отображение характеристики 
срабатывания а ступени 
устройства.

am SmofM. Sue дон. $пПрст

Рис.1 Отображение характеристик срабатывания ступеней фиксации 
динамической перегрузки 6 плоскости (8) Рдеср.)

Зпмаксл
&/28$2£!

Характеристики:

/. -  Зависимость $'2 макс=У(8п) 
при Рдеф. =Рdeep.ер;

2. — Зависимость 3/2 8 *f(8n) 
при Рдеф.̂ П’Рдер.гр-,
/ -  прямая, аппроксимирующая 
Зависимость 1;
2*-прямая, аппроксимирующая 
Зависимость 2)
Г -  характеристика срабаты­
ваний 1~ ой ступени устройства ■,

Характеристики:
1-  разовая траектория 
3,2 *3(3/2) для граничного 
дефицита мощности;
2-  фазовая траектория 
&пЧ(Зп) для дефицита, 
в проз превышающего 
граничный ,

3 ~ фазоваяв траентория 
8/2 Lf (6n) для максимального 
расчетного дефицита)

4— прямая, аппроксимирующая 
зависимость 8/2 *4( д/е) при 
дефицитах , ь п раз пре- 
вб/шающих граничный,

5~ характеристики сраба­
тывания 22-0 реагирующего 
органа В ступени устройства-,

б— характеристика срабать/- 
вания t ?? реагирующего 
органа и. ступени устройства

° &Ш  8 2 6 6 (0) &п(о) $ 2 норм. 8 f2don.8 /2don.(o)

Рис. 2. Пример фазовб/х траектории 6 п/юскости ($п , 8$) для 
бв/бора характеристик срабатывания устройства фиксации 
динамической перегрузки.

характеристика срабаты­
вания fPO //ступени устройства-,бани

3 -Зависимость бпя =„ 
при максимальном расче 
дефиците Рдеф. макс. <;
Ц -характеристика срабаты­
вания блокирующего органа 
по максимальной скорости 
изменения разности фаз.

Условные обозначения смотри на листе 5.

Рис.З. Характеристики срабатывания 1-ой и fj-ой ступеней 
устройства фиксации динамической перегрузки.
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Характеристики

/ -  разовая траектория при граничны 
аварийном дефиците,

2 -  разовая траектория при дефщите, 
преЬышающем граничный ■

3 -  фазовая траектория при четок -  
чивЬм переходном процессе при 
отключении к.з. ;

4 -  фазовая траектория при сбросе 
мощности ;
5 -  характеристика срабатЫванш 
реагирующего органа 'устройства 
фикащии динамической' перегрузка.

Рис.1 Вид фазовых траекторий 6 плоскостях (8а , вп) 
при различных аварийных возмущениях

Условные обозначения:

Р дар. -  величина аварийного дефицита мощности;
Рдер. гр. -значение дефицита мощности, граничного по условию динамической 

перегррни ;
-  исходное значение угла между венторами напряжения по концам 

межистемной связи;

S/i 66 -  граница ввода в работу устройства фиксации динамической 
перегрузки связи;

S/ik -  угол в зоне наиболее вероятнЬ/х режимов ;
вспори- угол в нормальном режиме ;

впдоп -  угол 6 режиме, допустимом по условию статической устойчивости 
( с нормативным коэффициентом запаса Ни -  20°/а) ;

£/? — текущее значение у гл а )

& пЩ о)-точка пересечения характеристики Ч на рис, 2 листа М 
С ОСЬЮ д(2 )

S/? np.cz- угол 6 режиме, предельном по статической устойчивости•
Sf 2  = S у2  — скольжение) *
Pf 2 -  текущее значение актибной мощности по связи;
PIq- скорость изменения актибной мощности.

6

Характеристики:

!,2 -  фазовые траектории P 'w *f(Pn) 
при аварийном граничном дефиците 
и при абарийном дефиците б п раз 
превышающем граничный f
3 -  фазовая траектория лри 
устойчивом переходном процессе 
при отключении Н.З,
р  -  характеристика 
блокирующего органа 
лющности;
5 -  фазовая траектория при сбросе 
мощности.

срабатывания 
по сбросу

Рис. 2. Вид (разовых траекторий 6 плоскостях (P i2 ,P n ) 
при различных аварийных возмущениях.

407 -0 3 - Ш  67 ЭЛ
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да фаз напряженийэлектропередачи по разной
Стййиялист листоо
р 5ГИП

ffMomp.
ЧенппоЩ
ЧскаШ'щ
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Условные обозначения
ДРФ -  вотчин разности Ф аз, . , л
И-логический элемент,сигнал на о р то в  которого пош лется при 
наличии оанобременно й ш  сигналов на входе,
ИЛИ -  логический элемент , сигнал на выходе которого появляется 
при наличии любого из входных сигналов.
Пунктиром обведены блоки Н-201 а А -603 f 
входящие 6 датчик разности (раз а осуществля­
ющие контроль его исправности.

~rWn чекшовец
н. контр. 
М  инж. 
Инженер 
Инженер

Плещрпно
Гч/тюОп
Молмакоба
Рудакооа

'i
& J L

4 0 7 -0 3 -4 7 4 .37 . ЭП
Устройство фиксации перегрузки ~ 

электропередача по разности фаз напряокениа

дта(!ая\Ласт \Jlucrrto5

Тпстпснщя схема ... .... _  
ром исппаЬпости отчина рад 
наст фаз (блоки K-201 а А- /'л '*
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г. Москва /988с
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Условные обозначения:
У — устройств) фиксации перегрузки па базе шкафа ШДЭ -  2601, 
иЧ1,11\12- устройства моделирования,
24 -  фильтр напряжения прями последовательности,
Z -  П - образный срилЬтр,
С91,Ш2 -  датчики разности (раз,
UFt, UF2 -  датчики частоты,
Ah АО, А7- блоки операционных усилителей,
Us, Up — сигналы напряжений, пропорциональные, соответственно, текущей 

разности (раз и разности (раз в исходном режиме,
Usf,Uft -  сигналы напряжений, пропорциональные , соответственно, частотамJtu fe  
Us -сигнал напряжения, пропорциональный скольжению S. '
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fi! нота 
в?!Пмж 
Ипжтгр 
Шнсёнео

Плетши
Fulfwmilt
коллишОи
PWanoffi

ТъиЦ

£ z

<-

Р 0 7 -0 3 -Ш 8 7  ЭЛ
Устройстба ф иксации перегрузки  
э л У к т р о п е р е ^ и т^ а ^ р ю з

Стадия Лист I 1

р 12
С/п/тпу/щ / с т а  , 
ш М ш т т ои  части устрой * с п т  Фиксации перегрузки

ЗнерсошпЬпроенм 
пМоскда 1368г.

'И$Ц$П//8 Формащ А2
/Р

1/2

Ш

г -  UV1
Ut

■Д  U91 1— - r E Z > [ ^ ------- d b - j ^ >

ZV
af Ub 12

4 J L
u,

US2\

\U F1  Ufi

Переключатель SA2 находится 6 положении „Моделирование’

|J
I  *

1 ^ ^  S3

*§ §

Ч  2 И г-1

Переключатели SAt, SA2 находятся в положении , Моделирование * Рис, 2
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Переключатели SA/, SA2 находятся В положении,, Телепередача  ”
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1ШЩСПК0
Ьирюкова
Рудакова

Условные обозначения
So — разностд фаз срабатЬ/вания
° реагирующего органа, фиксирую-щегоо несовпадение сигналов по 

основному и резервному каналу ТФу
S/2 cp — текущее среднее значение разности 

фез, г
8Пс р ^ А т н + 0 п Рез у

Мер ~  среднее значение разности таз 
восход ном режиме,

£ z  —  8 п о е н  +  S !2 рез.и пер. — ^ у
S/ 2  —  относительное скольжение
РО — реагирующий орган
НЕ — логический 9лемент,(риксирующий 

отсутствие сигнала.
Р1-Р>Рс.б.л-орган, фиксирующий сброс 

активной мощности.

/ Штрих-пунктиром показана 
аппаратура, расположенная на панели 
фиксации сброса мощности

2. Условнее обозначения см. 
на лис тазе /0+12.

УШ .

407-03-474.87■ ЗП
Устройство фиксации перегрузки электропе­
редачи по разности фаз напряжений.

Л ист овСтадия

Ч  ' П р т п  У  П Н И  Я  ( V ' № . ! ! ;  > Г / Н Н Щ /
у  п '/пи ч(‘трош. пи t il ф ипш т апш  
грузы/,межеидпемнаи связи 6 
2з маш инной с х е м е .______________

15
энергосетьпроет
Ш скб а  !988г

Копировал: 'Я/ор/
Н % Ч 9 ги  /я .

рмат Л  2
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1. Условные обозначения смотреть на листах !2и /5.
2 Шка/ры автоматини У1,У2 используются при реверсивных 
перетрнах мощности по межсистемной связи, 
па л. 16-to поназана устройство (ринсации перегрузки
только для шкасра У1. 
Схема QHfmuou,,n 
фиксации 

з: На — ор<_.................. /_____ ___ _
соответственно f следующие характеристики срабатывания'- 

КУП : 8,г >' &cyi
№ '£ п  + K t S?q >8 су 2

HV3’Sf2 *  ̂ 2  в  12 ^ 8 СУЗ

K V 4 :8 n  + K 3 S 12 + H 481 2 . &  8 с у ч  7

яде Hi -гКц -  коэффициенты уравнения
Scyi т Зсуч -  параметре/ срабатывания 

реагирующих органов

4 Переключатель SA2 установлен 6 положение „Моделирование.
б. Подключение Входных сигналов к  реагирующим органам 
осуществляется контрольными штырями а Р 6 соответствии 

с таблицей :

Реагирующий
орган HVi HV2 ш КУЧ
НомерKOHmgo/jbjyoeo г-7

4 -  3 ,
5- 9

Фв,
5-9

2- 7, 4 -8, 
5-9

6. Аля исключения возможности ложного срабатывания 
реагирующих органов KZt-KV6 при монтаже необходимо 
свободные входы заземлить.

Схема выполнена на листах /6+/8

ги т
Бед. аж
Инженц.
Испоен.

Г7:* 
ЧекадбЩ Иг*
Чекал овец

бирюкШ  l̂ W  
КШ аноба

407 -0 3 -4 7 4 .6 7 ЭП
Устройство фиксации перегрузки электро­
передачи по разности (раз напряжений

Лист овСтада? Лист

Устройства фиксации перегрузка 
межеастемтй связи. Вариант1. 
Структурная саама.

/6
Знергосетвлроект 
Москва 1988г

Копировал Шф </
_ x z

Формат
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о

м

4

/8

+
к ш

______________
( Смотри чслоЕнЬю 1 f K L ! /  

обозначения/ i 1— ^

Акв 
I--------1

- t r i —

I Щ 5 -Е З Г]

ГГ g ки уИ2-£У\

Ш 2 ^ - е » - ~ 2
"4 1

и з *  Щ / Т р .  
--------т п ш ш ш

г
KL2

АСЗ
1 ~ л т

! г!—

\кй .2  'Ш 3-Щ  R2

t E ^ z t z t t 0 "

% -K Tf

Ъ -к п

n КИ2

| Г
17/07 i i

J7НТ2 j

1*4 i *
г  ! ! 

1 п
m

1 U
1KL5 j i
* j _  \kha

При  
неис­

правнос­
т и  це ­

л е й  
напря­
ж е н и я

Ц е л и  
ф и кса ц и и  
1 и  I  с т у ­

пеней  
динамичес­
к о й  п ер е ­

гр у з к и

Ц е л и  
фиксации  
lu E c m y -  

пеней с т а ­
ти ч е с к о й  
перегрузки

■УслоЗнЬ/е о5означения:

K L  р е м  —  к о н т а к т  р е л е  ф и к са ц и и  р е м о н т а  
л и н и и

K L с8р —  к о н т а к т  р е л е  ф и кса ц и и  с б р о са  
м о щ н о с ти  (наприм ер, к о н т а к т  
бб/ходного р е л е  ф и к с а ц и и  сброса  
м о щ н о с ти  и з  п а н е л и  с и л  2702  
и л и  Ш П 2 7 0 3 )

а). Ц епи  пит ания, измерителЬнЬ/е цепи 
и цепи изм енения у  ст а в о к

5 ). Ц е п и  операт ивного пост оянного т от

ГИП
Н конто.
веди илс
Инжен

УекалобеЦ
бирюкоёо

исполн. тдакоёа

Устройство фиксации перегрузки электропе­
редачи по разности  фаз напряж ений

407-03-Ш87. ЭП

Стадий Ласт  Ш ст о в

Вариант / Цели логики.

/7
& Энержетьпроет

Москва / т п
Копировал- 'WapJ формат А 2

'Н Ц Ц Ф с н /Я  -/л / Г
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а) Поясняющая а к та

Tp-QCH.

1. УслоЬ/ibie обозначения смотри на листая 12и 15.
2. Смотреть пункт 2 на листе 16.

3. Пунктирной линией услобно показаны изменения й 
шкафе ШдЭ -2601, которые необходимо вб/полнитЬ 
при монтаже.
На принципиальной схеме (листы 20,21) указаны разрыбы 
и клеммы, которые необходимо дополнительно подключить 
к блокам си на фа.
На реагирующих органах Н\ЦШ6 реализуются, соотбет - 
стбенно, следующие характеристики срабатыбания;
КУ1: С/З осп г  8 fs/m&Sgt)
КМ2 :8/3 оси. - 5/3 рез4 ~Ьф2 ?
ЛК1:8*3 >&суп 
№ :8fc+/<fS/s>/&cy2 i 
KV5: Sr/3+KoSf3>/$cy3 ) .
К% 5/з +■ Лз 5/з+Кц д/з >осуч;
где 8/з= /̂з ас*н8крез. _ среднее значение текущего угла 8 т

-осн+Sn-pe^ _ среднее значение угла 5/j 6 исходном режиме) 
H r  Кц -  коэффициенты урабнения; 
бсуг̂ Зеуч - параметры срабатыбания реагирующих органоб;
Sot f Sа2 -порог срабатыбания органоб продерни достобер- 
* ности сигнала по оснобному а резербному

каналу ТФ. J
5. Схема бы полнена на листах 19-23.

6) Структурная схема устройстба

407-03-Ф74.87 ЭП
Устройстба фиксации перегрузки электро: 
передачи по разности фоб напрятний

СтаШХЛист fiucmob

Инженер
ПнженерЩданобй

~ У

НопироШ 1/4*4

аппойстдо фиксации пере- 
н\Лкц межанупемноа сына 
tapemn 2. Структурна* сит

19
Энергосетьпроент 
г.Мосибй 198вг.

, / , , Формат А2
М Ш п и Н  л я п
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S G I цепи сигнализации срабатыванияKVi-KV6 U5-E/J

f-£ 4

Блоки макси- 
м а льтга  p m  
напряжения 
3-Б4+3-Е9

блоки опера­
ционных уси­
л и т  t  м и

*аШ \

2-EI 2 -Е6

блоки модели- 
робания векто­
ра напряжения 
ftm, frvv2

блок на пряже 
т  прямой 
п о е л т й а т т  

н оет и -4-ZV

блок реле 
минимального 
напряжения 

5-Е1

2-£3

Блок реле 
минимального 
напряжения 

6-Е2

блок 
измерения 

частоты  
5-UP2

Блок
измерения
ч а с то ты

6 -U E t

- -  248 
• + 5 В 
- + 5В 
. -1 5 В  
. + /5Л

Блокиразности
фаз

7 -U S 1 J -U M

о) Цепи питания

8) Блоки Вспомогательных реле.

I Схема составлена на осноВе документации УЭАЗ ИГФР 656466. 002. ТО
2. Присоединение Внешних цепей к шкафу показано на листе 22
3 Переключатели SA/, SA 2 устанавливаются В положение „ телепередача / ип телепередача 2"
4. Изменения, Внесенные 6 соединения шкафа и показанные утолщенными линиями, должны Выть Выполнены про монтаже.
5. Подключение Входных сигналов к реагирующим органам осуществляется контрольными штырями ХР б соответствии с таблицей:

6. Смотреть п. 6  н а  л. 16.реагирующий
Ж V/ № KV3 КЧ4 KV5 K V 6

номер контрольного 
штыря

7-7 (
2-8

1 - 7,
2- 84-8 3-8,

5-8
3-8, 
5-9

3 -7

и

Ш П s '  К н  в  j

ГНП Цеюлобец
Н. контр Чекалобец Й у г ,  гВед.инж■Бирюкова
Инженер Колмакова

407 03 474.87________ ЭП
УстроистВо фиксации перегрузки электропере- 
дачи по разности фаз напряжений.

ки М ежсистём л№ а° с Ш и г̂  
в а р и а н т 2. Цепи п и та н и я

Опадая ( Лист

27
Энергосетьпроект
г. Москва 1938г.

т ле
/?<
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ной oamapi
о т  аккумулятор-щ _
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Напряжение ЛСЗ( основной j  — —  
о т  устройств  J нанал ТФ  \ »°  § .от  уст роист о  J на на л  /ч *  i r ^  у ------
телепередачи 1 резервный Г------— *-

Iр а зы  I  н а н а л  ТФ  \ ------1— 4-

ш
хмхШ
Х91

К  ш ка ф у У 2

8G1
от разомкнутого Г - 
треугольника тр-ра) . 
напряжения ТУ ЛС1\ -

о т транс - 
формата-* 
ранйпря 
желая я 

T\l nci

< е >

<<3>

<о>
<о>

АНВ

У1

Х93
X9S
XW
х т

[й>Уз-£/Г'1 
! ■̂ни.'а

HL2.1 p f
____ : z r r

I [ / c z . g »  j / g g . /  /■ал / 11

i---------Z7_^Z] 1 ~Hii.f I ^  !

D r C - J

/?/

f ПРМТФ-ОСН.

j_J  аЖ ~1

/ i ^ Р 1  i
6АС5 
i  ! .

„ Z ^ L -  - - iСмотри гусловный ПРМТф-реЗ. Ы шаченря^----p f]

« iff 
SAC6
1 j

i_______ I i5 iff
Am

Г “ 1
T T ^ z r

H U SA C 7

[У1(2-52)

j Z 7 !

7 ]

\y> j~ j/W 5/71
I--------M___1

v
A cumcpy У  2

о) питания, измерительные цепи и цепи б) Цепи оператиЬноео постоянного
изменения устабон тона

23

§ s £э
ш~1н

1 : 1
<£ | §
8^ 4 
* § щ

По
сбросу
мощ­
н ости

При 
помехах

Пр и нг-
uknpao-ностицепей

асО
Е
о-Z5

ТЗ
х:

сО
оси
ZS
X.
о
<=;
iQ

Реле 
блокировки 

о т
внешних

устройств

УславнЬ/е обозначения

HLpeM. — контакт реле фиксации ремонта линии

HLc6p. - к о н та к т реле фиксации сброса мощности 
(например к о н та к т выходных реле аз панели 
ШП -  2702 или Ш П -2703f фиксирующих 
сброс мощности)

Ру - контакт реле приемника АННА замыкающийся
при появлении помехи 6 канале телепередачи 
фазы (соответственно основного и резервного, 

типовые решения лв 407- О - /70. 87)

4 0 7 -0 3-4 74 . 67 ЭП
Устройство фиксации перегрузки, электро- 
передачи по разности фаз напряжений

СтадияЛист Л и ст о в

ГИП Ч е н а л о Ь щ • р 22н, контр
вн! шт 
Инж енер

Гтрюнода
Кол м акова

A p t
Устройство фиксации, п т -  
га ти  межсисп/емкой связи, 
Г Вариант 2. цепи логина.

Энерж&пЬпроект
г. Москва /9ввг.Инженер Р у д а к о в а Ш Ш

Попировал шю/ Формат А 2
Н Ш 9 ? м / ^  jh  2,#
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к шкафу У 2 
(блок 5-53, 
реле KL3)

le t  фиксации 
динамической 
перегрузки

Ист. фиксации
динамической
перегрузки

le t. фиксации
статической
перегрузки

дет. фиксации
статической
перегрузки

t
I

1
$

1 §

I

г ) вбтднб/е цепи

2Н

Перечень элементов

Ш
Щ

«N

Наименобание Тип
Техническая
характерцст. Нал. Примечание

У/ Шкаф автоматики и а э т 1

н и Реле промежуточное РП-8 б'» = 2203 1
KL2 Реле промежуточное pn-tm {/ н 'Ш 1

т , т Реле промежуточное р л - т 1/н - 2208 2
н тн гз Реле бремени РВ-01 Ум » 220В 

t - 0,1 г 10 с 3 Постоянный
ток

SGt Блок испытательный БИ-6 1

SACH-7 Переключатель пена 7

Ki3,№ Реле промежуточное р п -т Uн - 2208 3

Rl Резистор ПЭ8РЗИ 1500 Ом 1
АКБ Устройстбо блокировки т т ч )
R2,R3 Резистор ПЭЗ-25 3,3 кОм 2

д ) Ц епи  сигнализации

Л07- 03-Н7Н.67 ЭП
Устройстбо фиксации перегрузки электро- 
передачи по разности фаз Напряжений

Стадия Лист Листов
ГИ П Ченалобец Р 23н. контр. Шещенна

Ъед.инж. Бирюкова Устройстбо фиксации пере- 
ерши меотющгмкой связи, 
вариант 2. выходные цепи

Энергосетьпроект 
г. Москва 1938л

Инженер Колмакова
Исполн. Рудакова

Копировал: , формат А 2
'/ '/ В М / л г / л ' ж  I V
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Пе ре ч е нь  элементов
Позицион­

ное
обозначат Наим енование Тил

Техническая
характерис­

тика

КОМ
уест-
Во

Примечание

UG Преобразовательный блок 
питания БРЭ2301 1 кассета /

US1,
US2 Стабилизатор напряжения 50 П SOI 2 кассеты/, 2
US3,
US4 Стабилизатор напряжения /53 П502 2 кассета2

и ц т Устройство моделирования 
Вектора напряженая. 2 кассеты 7,8

ZV блок напряжения 
прямой тследобательности Н 501 1 кассета 4

ТУ блок разделительных 
трансформаторов. Н50ф 1 В ходят 

блок ZV2У1 блок фильтра напряжения 
прямой послеооотельноти HS01/2 1

Z F Ячейка лолособого 
фильтра. А 103 J ОхоОятб UVI, 

О У2. ZY
UV блок моделирования 

Вектора напряжения А 602 2 Входят 6 
UV7. UV2

щ и п блок разности (раз 2 кассеты 7,8

и п т Блок измерения частоты 2 кассеты 5,6

W  F t Ячейка формирователя 
Входных имтяьсоь А 201 б

В ходят 6 
Блоки 

Ltfl, U f 2t 
VF1t UF2

СТ2 Ячейка генератора и 
счетчика импульсоб А 101 4

PS Ячейка триггеров памяти 
ибыхоаного усилителя А 202 4

If АП Ячейка цирро-аналогового 
преобразователя А 102 4

Измерь-,гмшыи
Клок блок измерительный А 603 4

контроль Ячейка контроля испрабтсти К 201 4

коррекция Ячейка коррекции А 204 2 Входят S 
SnmuUSWH

коррекция Ячейка коррекции А 203 2 Входят В блоки 
UF/t UP2Ограниче­

ние Ячейка ограничения А 205 2
А2,А7 Ячейка инерционного 

операиионного усилителя А 105 2 кассеты 2,4

А1АЗ-А6 Ячейка масштабного опера­
ционного усилителя А 104-1 3 кассета 4

А8 Ячейка масштабного опера­
ционного усилителя А 104-2 / кассетаЗ

K vi-куб Ячейка максимального р ш  
напряжения ИЗО! 6 ------п--------

ж Ячейка периодического авто­
матического контроля К /01 / —  /,-------

ВТ/ Ячейка элементов 
Выдержки Времени В 101 1 — я ----

К Т2 Ячейка элементов 
Выоержки бремени В 102 1 -------п-------

КонтроМ блок контроля испрабност 
аппаратуры К 701 1 ----*----

Л У/, KV2 
KL

Ячейка минимального реле 
напряжения И 101 2 кассе ты 5,6

KIHKL4
г

блок промежуточны* реле о т т  
щпрарляетши контактами вфильтр- А 501 1 кассета 6

к т т блок промежуточных реле А 502 3 кассеты 2.5

KLnKLl Блок промежуточных реле Д501 2 кассетаЗ

SG1-S06 Блоки испытательные БИ-4 б

КН1+КН1 Р ш  указательные 07-1-204 220 В см. примечание

ТА1-ТА4 Промежуточные 
трансформаторы тока J„--/A,5A 4

PG1 Счетчик импульсоб СИЩ-ЮО !
Приставка

кРР
Ячейка пристаВкц к 

частотометру 1 кассетаЗ

L Лампа
МН-26-
-0./2-8-/ 1 См. примечание

SAG Переключатель ПЕ0./2 1 см. примечание

1. Габариты шкафа: Высота -  2340мм
ширина -  645мм 
глубина -  600 мм.

2. Расположенные на ф р и  шкасра указательные реле 
КН1+КН7, лампа L и переключатель SAC на чертеже 
не показаны.

4 0 7 -0 3 -4 7 4 .8 7  Э Л

J/стройстВо фиксации перегрузки электропере- 
дачи по разности  фаз напряжении

Стадия Л и с т ЛастоВ
Г И П ЧеканоВеи Р 24Н. контрПлеш,шо А и и ц ъ
вцинж
TfH-KtHFp
Инженер

БирткоВа ' 
"ко таноВа 
РуткоВа А З 1

Ф а с а д  шкафа  
Щ З  260/

Э н е р го се ть п р о е к т 

г  Москба /908г

Копировал /  Мс, ф орм ат А  2

Типовые материалы для проектирования 407-03-474.87

https://meganorm.ru/Index2/1/4293729/4293729317.htm

