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С т а н д а р ты  М Э К  п о д го та вл и ва ю тся  специализированны м и техн и ч еск и ­
м и  ком и тетам и , р а ссм а тр и ва ю тся  всем и стр анам и  —  членами М Э К  и, я в ­
л я я с ь  вы р аж ени ем  м еж д ун ар о д н о го  опы та в  со о тветствую щ ей  обл асти  
электр отехни ки , о тр аж аю т со гл а со ва н н у ю  м еж д ун ар о д н ую  т о ч к у  зрения.

С тр ан ы  —  члены  М Э К  д о л ж н ы  стр ем и ться  к  то м у , что бы  н ац и о н ал ь­
ны е ста н д а р т ы  с о о т ве тст во ва л и  ста н д а р та м  М Э К  в той степени, в  к о т о ­
рой п о звол яю т усл о ви я  к аж д о й  стр ан ы .

С о ве т ск о м у  ко м и тету  М Э К  п р едо ставл ен о  п р аво  и зд а в а т ь  ста н д а р т ы  

М Э К  н а р усско м  я зы к е.
И зд ан и е ст а н д а р т о в  М Э К  н а  русском  язы ке п р есл ед ует цель о зн а ­

ком ления с ними в с е х  заи н тер есо ван н ы х организаций, ш ироких к р у го в  с о ­
в е т ск и х  сп ец и ал и стов и инж енерно-технической  о б щ ествен ности  и исп оль­
зо ва н и я  их тр еб овани й  при р азр аб о тк е  о теч ествен н ы х н о р м ати вн о -техн и ­
чески х д о к у м е н т о в  (Н Т Д ) или применения их неп о ср едствен н о  в  к а ч е с т в е  
о те ч е ств е н н ы х  Н Т Д .



ПЕРЕСМОТР СТАНДАРТОВ МЭК

Т е хн и ч е ск о е  со д ер ж ан и е ста н д а р т о в  М Э К  п остоянно п ер есм ат­
р и в а ет ся  М еж д ун ар о д н о й  э л ектр отехн и ческо й  ком иссией , что п оз­
в о л я ет  о т р а ж а т ь  в них со вр ем енн ое со сто яни е техн и ки .

И нф орм ацию  о хо де п ер есм отра, издании п ер есм отр ен н ы х с т а н ­
д а р т о в  и и зм енени ях м ож но получить в  н ац и о н ал ьн ы х к о м и тетах  
М Э К  из сл ед ую щ и х и сточни ков:

Б ю л л етен я  М Э К  (и зд а ется  е ж е к в а р т а л ь н о );
Е ж е го д н и к а  М Э К  (и зд а ется  е ж е го д н о );
К а т а л о га  публикаций М Э К  (и зд ается  е ж е го д н о ).

ТЕРМИНОЛОГИЯ

О б щ етехн и чески е терм ины  приведены  в П уб л и кац и и  М Э К  5 0  
«М еж д ун ар о д н ы й  эл ектр отехни чески й  сл о в а р ь»  (М Э С ) , и з д а в а е ­
мой в ви де о тд е л ьн ы х  гл а в , к а ж д а я  из к о то р ы х о тн о си тся  к  опре­
дел ен но й  о б л асти  эл ектр отехни ки . Общ ий у к а з а т е л ь  и зд ан  о т д е л ь ­
ной брош ю рой.

Терм ины  и определения, и сп ользуем ы е в  н асто я щ ем  с т а н д а р т е , 
либо взя ты  из М Э С , либо у ста н о вл ен ы  настоящ и м  ста н д а р т о м .

ГРАФИЧЕСКИЕ И БУКВЕННЫЕ ОБОЗНАЧЕНИЯ

Гр аф и ч еск и е, б ук вен н ы е о бо зн ачен и я и друпие си м во л ы , ис­
п о л ьзуем ы е в н астоящ ем  с та н д а р т е , п ри ведены  в  сл ед ую щ и х п уб ­
л и к ац и я х М Э К :

27  « Б у к в е н н ы е  о бо зн ачен и я, п рим еняем ы е в э л ек тр о техн и к е» ;
6 1 7  « Р ек о м ен д у ем ы е гр аф и чески е о б о зн ач ен и я ».
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МЕЖДУНАРОДНАЯ ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКАЯ КОМИССИЯ

СТАНДАРТИЗАЦИЯ СОЕДИНЕНИЙ МЕЖДУ 
ПЕРЕДАТЧИКАМИ ИЛИ СИСТЕМАМИ ПЕРЕДАТЧИКОВ 

И СИСТЕМАМИ КОНТРОЛЯ

Ч а с т ь  1. НОРМЫ СОПРЯЖЕНИЯ ДЛЯ СИСТЕМ 
С КАБЕЛЬНЫМИ СОЕДИНЕНИЯМИ

П Р Е Д И С Л О В И Е

1. О ф иц иальны е реш ения и со глаш ен и я М Э К  по техни чески м  воп р осам  п о д ­
го то вл ен н ы е техническим и ком и тетам и , в  ко то р ы х п р ед ставл ен ы  в с е  нац и о н ал ь­
н ы е ком и теты , зани м аю щ и еся этими воп росам и , вы р а ж а ю т в  наи б о лее прибли­
ж енной ф орме м еж д ун ар о д н о е со гл а си е  по дан но й  тем ати ке.

2. Эти реш ения п р ед ставл я ю т собой м еж д у н ар о д н ы е реком ендац ии, п р и зна­
ва е м ы е  в  этом к а ч е ст в е  нац иональны м и ком итетам и.

3. В  ц ел я х ускор ен и я м еж дун ар од ной  униф икации М Э К  вы р а ж а е т  п о ж е л а ­
ние, чтобы  в с е  нац и о нал ьн ы е ком и теты  приняли т е к с т  ее  реком ендации д л я  с о б ­
ствен н ы х  н ац и о нал ьн ы х но р м ати вов в  той м ере, н а ск о л ьк о  это  п о зво л я ю т м е ст­
ны е усл о ви я . В ся к и е  р асхо ж д ен и я  м еж д у  реком ендац ией М Э К  и со о т в е т с т в у ю ­
щим нац иональны м  норм ативом  до л ж н ы  б ы ть, по м ере во зм о ж н о сти , о тр а ж ен ы  
в  последнем .

В В Е Д Е Н И Е

Настоящий стандарт подготовлен Подкомитетом 12С «Переда­
ющее оборудование», входящим в состав 12-го Технического ко­
митета МЭК «Радиосвязь».

Текст настоящего стандарта основан на следующих докумен­
тах:

Правило шести месяцев Отчеты о голосовании

12 (Ц ен тр ал ьн о е  бю ро) 163 12 (Ц е н т р а л ьн о е  бю ро) 168
12 (Ц е н тр а л ьн о е  бю ро) 174 
1 2 (Ц е н т р а л ьн о е  бю ро) 175 
12 (Ц е н т р а л ьн о е  бю ро) 177

12 (Ц ен тр а л ьн о е  бю ро) 181 
12 (Ц е н т р а л ьн о е  бю ро) 180
12 (Ц е н т р а л ьн о е  бю ро) 182

Более полная информация о результатах голосования по дан­
ному стандарту содержится в отчете, указанном в таблице.

Большинство передающих радиостанций разработаны и скон­
струированы так, что могут функционировать с дистанционным
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(у д а л е н н ы м ) у п р а в л е н и е м , то  е с т ь  к о гд а  о б сл у ж и ва ю щ и й  п ер со ­
н а л  н е  н а х о д и т с я  в  том  ж е  п ом ещ ении, что и п ер ед а тч и к .

Д л я  э ти х  ц ел ей  о б ы ч н о  у с т а н а в л и в а е т с я  о б о р у д о ва н и е  д и с т а н ­
ц и он но го  к о н тр о л я , к о то р о е  п о сто я н н о  с л е д и т  з а  р аб о то й  п е р е д а т ­
ч и к о в  и и н о гд а  у п р а в л я е т  этой р аб о то й . О б о р у д о в а н и е  д и ст а н ц и о н ­
но го  к о н тр о л я  м о ж ет п р е д с т а в л я т ь  со бо й  ш ирокий сп ек тр  у с т ­
р о й ств , н а ч и н а я  с  п р о стей ш и х б л о к о в , к о т о р ы е  п р осто  п ер ен о ся т  
в  с о с е д н е е  п ом ещ ени е и н д и к ато р ы  и о р га н ы  у п р а в л е н и я , и к о н ч а я  
сл о ж н ы м и  си ст ем а м и , п озвол яю щ и м и  о с у щ е с т в л я т ь  у п р а в л е н и е  
бол ьш и м  ч и сл ом  п е р е д а т ч и к о в  из о дно й  то ч к и .

Н асто я щ и й  с т а н д а р т  р а сп р о ст р а н я е т ся  н а  си ст ем ы  со п р я ж ен и я  
м е ж д у  п ер ед а т ч и к а м и  и о б о р у д о ва н и ем  д и ст а н ц и о н н о го  к о н т р о л я .

С т а н д а р т  со сто и т  из д в у х  ч а ст е й .
Ч а с т ь  1 «Н о р м ы  со п р я ж ен и я  д л я  си стем  с  к а б е л ьн ы м и  с о е д и ­

н ен и я м и ».
Ч а с т ь  2  «Н о р м ы  со п р я ж ен и я  д л я  си ст ем , и сп о л ьзую щ и х к а н а ­

л ы  д а н н ы х »  (н а х о д и т с я  в  стад и и  р а з р а б о т к и ).
Н е о б х о д и м о ст ь  р а зд е л ен и я  н а ст о я щ е го  с т а н д а р т а  п од об ны м  о б ­

р а зо м  о б ъ я с н я е т с я  т е м , ч то  н е см о тр я  н а  и сп о л ьзо ва н и е  в  б о л ьш и н ­
с т в е  су щ е с т в у ю щ и х  п ер ед а т ч и к о в  п р о в о д н и к о вы х  со ед и н ен и й , в с е  
б о л е е  ш и р окое р а сп р о стр а н ен и е  м и кр о п р о ц ессо р о в и м е то д о в п р о г­
р а м м и р о ва н и я  п о тр еб у ет  и сп о л ьзо ва н и я  д р у го й  техн о л о ги и  с о е д и ­
нени й , н ап р и м ер , при пом ощ и о п т и ч еск и х  во л о к о н .
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СТАНДАРТИЗАЦИЯ СОЕДИНЕНИЙ МЕЖДУ 
ПЕРЕДАТЧИКАМИ ИЛИ СИСТЕМАМИ ПЕРЕДАТЧИКОВ 

И СИСТЕМАМИ КОНТРОЛЯ

Ч а с т ь  1. НОРМЫ СОПРЯЖЕНИЯ ДЛЯ СИСТЕМ 
С КАБЕЛЬНЫМИ СОЕДИНЕНИЯМИ

1. О б л а ст ь  р асп р о стр ан ен и я

Н астоящ ий с т а н д а р т  р асп р о стр ан я ется  на в с е  ти п и  п ер ед атч и ­
к о в  зв у к о в о го  и тел еви зи о н н о го  вещ ан и я, кром е м ал о м о щ но го  о б о ­
р уд о ван и я  и н ек о то р ы х п ер ед атч и к о в сп ец и ал ьн ого  н а зн а ч ен и я .

Н астоящ и й  с т а н д а р т  не р асп р о стр ан я ется  на все в о зм о ж н ы е  у с т ­
р о й ства  и соеди нени я, прям о не св я за н н ы е  с п ер ед атч и к ам и , н а ­
пример, си гн али зац и ю  внеш ней безо п асн ости , си гн ал и зац и ю  а н ­
те н н ы х  м ачт и т . д .

2 . Н азн ачен и е

О б ъ ек то м  н асто я щ его  с т а н д а р т а  я в л я е т ся  о б л а ст ь  р а згр а н и ч е ­
ния (и н тер ф ей с) м еж д у п ер едатчи ком  или си стем ой  п ер ед атч и к о в 
с  одной стор оны  и о бо р удо ван и ем  у д ал ен н о го  кон тр о л я, п р е д н а зн а ­
чен но го  д л я  ди станц и о нно го  н аб л ю ден и я з а  п ер едатчи ком  (п ер е­
д атч и кам и ) с  др угой . Д а н н ы й  но р м ати в у к а з ы в а е т  со еди н ен и я и 
у ст р о й ст ва , н ео бхо ди м ы е д л я  дости ж ени я со вм ести м о сти  р азл и ч ­
н ы х  ти пов и о б р азц о в п ер ед атч и ко в с  ап п ар атур ой  у д а л е н н о го  
кон тр о л я.

Р а з д е л  1. ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
3 . Терм инология

В  ц ел я х  о бесп ечени я о дн о зн ачн о го  понимания тер м и но в, и с ­
п о л ьзуем ы х в насто ящ ем  ст а н д а р т е , в  прилож ения А и Б  в к л ю ч е ­
ны  сл о в а р ь  и им енной у к а з а т е л ь . С оотнош ение м еж д у  о сновны м и  
терм инам и у к а за н о  на чер т. 1.

4 . О сн о вн ы е принципы

Д л я  д о сти ж ен и я стан д ар ти зац и и  необходим о принять н е к о то ­
р ы е и схо д н ы е у ст а н о вк и , общ ую  концепцию . О н а со сто и т в  с л е ­
дую щ ем :

3 Зак. 2329 5



а) основной (отдельный) передатчик должен обладать собст­
венной логической частью, которая позволит ему функциониро­
вать самостоятельно в том случае, когда не требуются дополни­
тельные или резервные передатчики;

б) любая система передатчиков (например, такая, которая 
приведена на черт. 2) должна включать в себя один или несколько 
основных передатчиков;

в) управление системой следует осуществлять при помощи от­
дельной логической части;

г) интерфейсы основного передатчика и блока логической си­
стемы должны быть стандартизованы в целях достижения совме­
стимости и взаимозаменяемости аппаратуры.

5. Интерфейсы
Интерфейсы, подлежащие стандартизации, приведены на черт. 2. 
Команды и индикации посылаются из оборудования контроля 

и поступают в него через специализированные проводниковые па­
ры, соединенные со специализированными интерфейсными выво­
дами или разъемами на передатчике или на блоке логической си­
стемы. Необходимо отметить, что в настоящем стандарте речь 
идет об интерфейсных выводах передатчика или блока логической 
системы, а не об оборудовании контроля, хотя и оно, разумеется, 
должно быть совместимым.

6. Схемы команд и индикаций
Термин «схема команды» используют в настоящем стандарте 

для обозначения специализированной схемы, при помощи которой 
каждая команда поступает в передатчик. Аналогичным образом, 
термин «схема индикации» обозначает схему, при помощи которой 
всякая индикация поступает из передатчика.

7. Системы передатчиков
Положения п. 4 позволяют разработать самые разнообразные 

системы передатчиков. Основными из них являются:
отдельный передатчик (в телевидении это совместно действу­

ющие передатчик изображения и передатчик звука); 
система с пассивным резервом; 
система с активным резервом; 
система с резервом N + 1; 
система с многоканальным резервом.
Примеры таких систем приведены на черт. 3.
Возможны различные варианты этих систем. На черт. 3 указа­

ны их наиболее важные характеристики.
В нижеследующих разделах приведены данные о возможно­

стях каждой системы с разграничением двоичных и аналоговых 
методор. Общие требования, относящиеся ко всем системам, при­
ведены в разд. 6.
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Р а з д е л  2. СТАНДАРТИЗОВАННЫЕ МЕТОДЫ 
ДВОИЧНЫХ ИНТЕРФЕЙСОВ

8. Введение
Этот раздел посвящен трем основным общеупотребительным 

методам в системах, использующих двоичные методы и специали­
зированные соединения, т. е.:

реле,
полупроводниковые логические схемы,
оптические вентили.
9. Релейные методы
Использование методов реле указано на черт. 4. На чертеже 

отражен тот принцип, когда источиик питания низкого напряжения 
для схем команд является частью передатчика, а источник пи­
тания для схем индикации является частью блока логической си­
стемы (или оборудования контроля в случае отдельного передат­
чика).

Источиик питания низкого напряжения предпочтительно дол­
жен быть соединен с реле посредством внешней по отношению к 
передатчику линией, как это указано на черт. 4. Такое расположе­
ние облегчает совместимость с различными типами оборудования 
контроля.

9.1. К о м а н д ы
Команды направляются в передатчик при помощи контактов, 

расположенных в оборудовании контроля или в блоке логической 
системы.

Логические схемы передатчика должны быть совместимы с од­
ним из следующих технических решений:

1) обеспечивается замыкание соответствующего контакта обо­
рудования контроля или блока логической системы в течение тре­
буемого состояния. Противоположное состояние достигается раз­
мыканием контакта, в этом случае достаточно лишь одной схемы 
команды;

2) обеспечивается кратковременное замыкание контакта дли­
тельностью от 100 до 500 мс. В этом случае противоположная 
команда достигается дополнительной схемой команды.

Непреднамеренное непрерывное замыкание контактов, предна­
значенных для кратковременного замыкания, не должно отра­
жаться на нормальной работе передатчиков.

9.1.1. Требования к схемам
Выводы схем команд не должны быть заземлены и должны 

быть устроены так, чтобы было возможно использование: 
независимых проводниковых пар

или
общего обратного провода.

Реле схем команды должны иметь номинальное напряжение 
24 В и максимальный возбуждающий ток 25 мА. Желательно, что-
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бы реле были совместимы с полупроводниковыми логическими схе­
мами и оптическими вентилями в соответствии с пп. 10 и 11.

9.1.2. Требования к контактам
Контакты схем команд должны быть «плавающими», т. е. сво­

бодными от всех потенциалов.
Переключение контактов должно быть возможно как минимум 

при 25 мА постоянного тока под напряжением 24 В.
9.2. И н д и к а ц и я
Как указано на черт. 4 индикации посылаются в оборудование 

контроля или блок логической системы при помощи инверсионных 
контактов, расположенных в передатчике.

9.2.1. Требования к контактам
Возможно использование на выбор нормально замкнутых и нор­

мально разомкнутых контактов.
Контакты должны быть «плавающими», т. е. свободными от 

потенциалов, и функционирующими непрерывно в продолжении 
указанного состояния.

Переключение контактов должно быть возможно как минимум 
при 25 мА постоянного тока под напряжением 24 В.

10. Полупроводниковые логические схемы
Принцип работы полупроводниковых логических схем указан 

на черт. 5.
Для предотвращения возможных функциональных дефектов в 

результате нежелательных напряжений на соединениях и между 
передатчиком и оборудованием контроля или блоком логической 
системы должны быть приняты соответствующие меры предосто­
рожности.

10.1. К ом а н д ы
Команды посылаются в передатчик при помощи полупровод­

никовых коммутационных устройств или плавающих контактов, 
расположенных в оборудовании контроля или в блоке логической 
системы.

Логические схемы передатчика должны быть совместимы с од­
ним из следующих методов:

1) обеспечивается непрерывное замыкание схемы команды при 
помощи соответствующего коммутационного устройства в оборудо­
вании контроля или в блоке логической системы в течение дли­
тельности требуемого состояния. Противоположное состояние до­
стигается путем размыкания схемы, и в этом случае требуется 
лишь одна схема команды;

2) обеспечивается кратковременное замыкание схемы дли­
тельностью от 20 до 500 мс. В этом случае для противоположной 
команды требуется дополнительная схема команды.

Непреднамеренное непрерывное замыкание схем, предназна­
ченных для кратковременного замыкания, не должно влиять на 
нормальную работу передатчиков.

10.1.1. Требования к схемам
8



Схемы команд могут использовать общий обратный провод, со­
единенный с заземленным отрицательным полюсом источника пи­
тания в передатчике.

Выводы схем команд в оборудовании контроля или в блоке ло­
гической системы не должны быть заземлены.

10.1.2. Уровни напряжения и тока сигналов
Два состояния напряжений или двоичных постоянных токов 

должны находиться в пределах значений, указанных в табл. 1.
Т а б л и ц а  1

Команда
или

индикация

Напряжение еывода, В Ток Еывода, мА

мин номин макс мин НО ЛИН макс

З ам кн утая  схем а —  1 0 3 б 8 10

Р азо м к н утая  схем а 18 24 30 0 — 0 ,6

10.1.3. Защита от помех
Командные схемы должны быть защищены от разрушитель­

ных эффектов паразитных пульсаций. Это можно проверить путем 
разрядки емкости 33 мкф с предварительной нагрузкой 250 В в
каждой схеме команды.

10.2. И н д и к а ц и и
Как указано на черт. 5 индикации подаются в оборудование 

контроля :или в блок логической системы при помощи полупровод­
никовых коммутационных устройств, расположенных в передат­
чике.

10.2.1. Требования к схемам
Схема индикации должна функционировать непрерывно в про­

должении указанного состояния.
Схемы индикации могут использовать общий возврат, соединен­

ный с заземленным отрицательным полюсом источника питания в 
передатчике.

Выводы схем индикаций в оборудовании контроля или в блоке 
логической системы не должны быть заземлены.

10.2.2. Уровни напряжения и тока сигналов
Два состояния напряжений или двоичных постоянных токов 

должны находиться в пределах значений, указанных в табл. 1.
10.2.3. Защита от помех
Схемы индикаций должны быть защищены от воздействия па­

разитных пульсаций. Это можно проверить путем разрядки емко­
сти 33 мкф с зарядом 250 В в каждой схеме индикации, находя­
щейся последовательно в обоих состояниях, т. е. в разомкнутом и 
замкнутом.

11. Использование оптических вентилей
Находится в стадии разработки.
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Р а з д е л  3. ДВОИЧНЫЕ КОМАНДЫ И ИНДИКАЦИИ

12. Введение
Н а с т о я щ и й  р а з д е л  р а с п р о с т р а н я е т с я  н а  и н д и к а ц и и , в ы с т у п а ю ­

щ и е  в  о д н о м  и з д в у х  в о з м о ж н ы х  с о с т о я н и й , н а п р и м е р , н о р м а л ь -  
н о е /н е н о р м а л ь н о е .

В  о б щ е м  в и д е  и н д и к а ц и и , с в я з а н н ы е  с  к о м а н д а м и , п о к а з ы в а ­
ю т , ч т о  к о м а н д ы  п р и н я т ы  т в ы п о л н я ю т с я . С и г н а л  « т р е в о г и »  к л а с ­
с и ф и ц и р у е т с я  к а к  и н д и к а ц и я  н е н о р м а л ь н о г о  с о с т о я н и я .

К о м а н д ы  и и н д и к а ц и и  д е л я т с я  н а  с л е д у ю щ и е  к а т е г о р и и :
1 -  я  к а т е г о р и я  —  к о м а н д ы  и и н д и к а ц и и , о б ы ч н о  п р и су щ и е  в с е м  

'т и п а м  п е р е д а т ч и к о в ;
2 -  я к а т е г о р и я  —  п р и м е р ы  о б ы ч н о  с п е ц и а л и з и р о в а н н ы х  к о м а н д  

я  и н д и к а ц и й , н е  я в л я ю щ и е с я  н е о б х о д и м ы м и  д л я  в с е х  п о л ь з о в а т е ­
л е й , в с л е д с т в и е  о с о б е н н о с т е й  т и п а  и о б л а с т и  п р и м е н е н и я  к о н к р е т ­
н о г о  п е р е д а т ч и к а .

П р и м е р ы  т а к и х  к о м а н д  и и н д и к а ц и й  п р и в е д е н ы  в  пп. 1 3 — 17 
д л я  с и с т е м , у к а з а н н ы х  в  п. 7 .

13. Команды и индикации для отдельного передатчика
К о м а н д ы  и и н д и к а ц и и , п е р е ч и с л е н н ы е  в  т а б л .  2 , п р е д н а з н а ч е н ы  

д л я  о т д е л ь н о г о  (о с н о в н о г о )  п е р е д а т ч 1я к а , а  в  с л у ч а е  т е л е в и д е н и я  —  
д л я  о д н о в р е м е н н о  д е й с т в у ю щ и х  п е р е д а т ч и к о в  з в у к а  и и з о б р а ж е ­
н и я .

Т а б л и ц а  2

Наименование команды или 
индикации Команда Индикация Номер

примечания

1-я категория
Включение X X 1
Отключение X X 1
Выход высокочастотный (ВЧ)

есть/нет X 2,3
Местный/дистанционный X
Неисправность X 4

2-я категория
Большая мощность X X
М алая мощность X X
Выбор частоты X X 5
Предварительное предупреждение X 6
Готовность X X 7
Сброс X 8
K-CJB.H. (больше допустимого) X 9
Д еф ект охлаждения X
Неисправность силовой сети X
Вы ход ВЧ (выход за пределы) X 3
Модуляция (выход за пределы, X 3

перемодуляция)

П р и м е ч а н и я :
Знак «х» означает наличие команды, индикации.
1. Отдельные команды «Включение» и «Отключение» требуются только в тех
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сл у ч а я х , к о гд а  используется Импульсный способ предотвращ ения зам ы кани я кон­
та к та .

2. И ногда н азы вается  «Н еисправная/норм альная несущ ая».
3. В  сл учае телевидения м огут тр еб оваться  отдельны е индикации д л я  з в у к а  

и изображ ения.
4. И ногда используется к а к  «неисправность».
5. О бычно тр ебую тся для .передатчиков, работаю щ их в  диап азоне В Ч  на не­

ск о л ьки х возм ож ны х часто тах , для которы х предусмотрены свои со бственны е 
ком анды  и индикации.

6. П редупреж дение о том, что часть  передатчика наход и тся  в неисправном 
состоянии, несмотря н а  то, что она пока функционирует.

7. Н епосредственная го то вно сть передатчика к  работе. Д а н н а я  ком анда при­
во ди т передатчик в это состояние.

8. И сп ользуется д л я  возобновления нормального ф ункционирования после 
«неисправности».

9. К. С. В . Н .—  коэффициент стоячей волны  напряж ения.

14. Команды и индикации для систем с пассивным резервом
Команды и индикации, перечисленные в табл. 3, предназначе­

ны для систем передатчиков с пассивным резервом, один из при­
меров которых приведен на черт. 3. Указанные 'команды и индика­
ции являются дополнительными к тем, которые используются для 
отдельного передатчика, поэтому необходимость в них может и не 
возникнуть.

Т а б л и ц а  3

Наименование команды или 
индикации Команда Индикация Номер

примечания

1-я категория
Вклю чение X X 1
О тклю чение X X 1
Вы бор п ер едатчи ка А X X 2
Вы бор передатчика Б X X 2
Б л оки р овка автом атического  переклю­

чения X X
Разреш ение автом атического  переклю­

чения X X
М естный/дистанционный X
А втом атическое переключение X 3

2 -я  категория

С б р о с систем ы X 4
Н еисп равность системы X 5
Р а б о та  передатчика А X
Р а б о т а  передатчика Б X

П р и м е ч а н и я :
1. О тдельны е ком анды  «Вклю чение» и «О тклю чение» тр еб ую тся только  в  тех  

сл учаях, к о гд а  использую тся м етоды единовременной (импульсивной) процеду­
ры, в противополож ность непрерывному зам ы канию  к он такта .

2. И ногда н азы вается  «предпочтение».
3. П рим еняется в к ач естве  указани я н а  то, что имело м есто автом атическое 

переключение с п редварительно вы бранного передатчика.
4. И сп ользуется дл я  во звр а та  системы в предварительно вы бр ан ное со сто я ­

ние после автом атического  переключения.
5. Н еисправность источника питания либо какая-н и б уд ь д р у га я , п р еп ятству­

ю щ ая нормальной работе логической части систем ы.
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15. Команды и индикации для систем с активным резервом
Как указано на черт. 3, следует различать два случая:
1- й случай: Простое параллельное функционирование, когда в 

случае неисправности одного передатчика передача продолжается 
при помощи другого без ее прерывания;

2- й случай: Такое параллельное функционирование, когда в 
случае неисправности одного передатчика возможно прямое пере­
ключение другого на вывод системы.

Команды и индикации, перечисленные в табл. 4 являются до­
полнительными к тем, которые используются для отдельного пе­
редатчика, и необходимость в них может и не возникнуть.

Т а б л и ц а  4

Наименование команды или 
индикации Команда Индикация Номер

примечания

1-я категория

Сч| Вклю чение X X 1
£ О тклю чение X X 1

Вы бор во збуди тел я  (возбуди телей ) А X X 2,3
5  * Вы бор во збуди тел я  (возбуди телей ) Б X X 2,3еО
СГ А втом атическое переключение во зб уд и ­
*4 теля X 2,4

О М естный/дистанционный X
Д еф ек т параллельного вклю чения X 5

' Вы бор А +  Б  на вы хо д X X 3
Вы бор А на вы хо д X X 3
Вы бор Б  на вы хо д X X 3
Блоки р овка автом ати ческого

tг ■ переключения X X
,*3 Разреш ение автом ати ческого
и переключения X X

А втом атическое переключение X 4

<N 2-я категория
S

Б л оки р овка автом атического
К , переключения во збуди тел я X X 2toST Разреш ение автом ати ческого
ч переключения возбуди тел я X X 2

и . Го то вн о сть резервны х возбудителей X 2

#к С брос системы X 6

1\
1 Н еисправность X 7

и  11
П р и м е ч а н и я :
1. О тдельны е ком анды  «Вклю чение» и «О тклю чение» тр ебую тся только в  

те х  сл уч ая х , к о гд а  использую тся методы  единовременной (импульсивной) про­
цедуры, в противополож ность непрерывному замыканию  к он такта.

2 . Разм ещ ение возбудителей  в  некоторы х систем ах с активным резервом 
м ож ет бы ть весьм а слож ны м : например, в телевизионны х пер едатчиках с м оду­
ляцией промеж уточной частоты , гд е  несколько генераторов м о гут бы ть исполь­
зованы  д л я  генерации кон ечны х несущ их изображ ения и зву к а .
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3. И ногда н а зы ва ется  «предпочтение».
4. У к а зы ва ет  на имевш ее м есто автом атическое переключение из ранее вы ­

бранного состояния.
5. М о ж ет бы ть результатом  ф азовой или амплитудной погреш ности (звук: 

или изображ ение в  сл учае телевизионны х передатчиков, котор ы е м о гут потребо­
ва т ь  отдельны е индикации).

6. И сп ользуется д л я  во звр а та  систем ы в  ранее вы бранное состояние п о сл е  
автом атического  переключения.

7. Н еисправность источника питания либо к ак ая -н и б уд ь  д р у гая , п репятству­
ю щ ая нормальной р аботе логической части системы.

16. Команды и индикации для систем с резервом (N +  1)
Системой с резервом (N + 1) является система передатчиков, 

в которой имеется только один резервный передатчик для N-ro ко­
личества действующих передатчиков (при этом N > 1 ) .  Особым 
случаем является система со специализированным резервом, в ко­
торой один и тот же передатчик всегда действует как резервный.

Принцип действия этой системы приведен на черт. 3. Обычно он 
используется в системах передатчиков звукового вещания, где воз­
можно использование передатчиков широкополосного типа или с 
автоматической настройкой частоты.

Команды и 1индикации, перечисленные в табл. 5, предназначены 
для системы со специализированным резервом (N + 1). При этом 
они являются дополнительными к тем, которые используются для 
отдельного передатчика, и необходимость в них может и не воз­
никнуть.

Т а б л и ц а  5

Наименование команды или 
индикации Команда Индикация

Номер
примечания

1-я категория

Вклю чение (к аж д о го  передатчика с 1 
по АТ) X X 1

О тклю чение (к аж д о го  передатчика с 1 
по N) X X 1

Выбор резервного применения (для 
к аж д о го  передатчика с 1 по N) X X 2

Блоки р овка автопереклю чения X X
Разреш ение автопереклю чения X X
М естный/дистанционный
А втопереклю чение

X
X 3

Сброс системы X X 4

2-я  категория

Н еисправность системы X 5

П р и м е ч а н и я :
1. П редназначены  д л я  вклю чения/отклю чения к аж д о го  п ередатчика отдел ьно .
2. П редназначены  д л я  ручного переключения каж д о го  п ер едатчика на ре­

зервный до  начала или в хо д е  ф ункционирования. Индикации та к ж е  б у д у т  при­
су т ств о в а ть  в сл учае автом ати ческого  переключения.

3. П редназначена д л я  указан и я на то, что имела м есто автом ати ческая  за м е ­
на одного из действую щ их передатчиков.
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4. И сп ользуется д л я  во сстановл ен и я автом атического или (ручного переклю ­
чения.

5. Н еисправность, например, блока питания, препятствую щ ая нормальной р а­
б о те  логической части систем ы.

17. Команды и индикации для систем с многоканальным резер­
вированием.

Система с многоканальным резервированием представляет со­
бой систему телевизионных передатчиков, конфигурация которой 
может быть изменена в случае неисправности таким образом, что­
бы либо усилитель звука, либо усилитель изображения мог дейст­
вовать в качестве общего резерва для звука и изображения. Прин­
цип действия этой системы приведен на черт. 3, а типовое распо­
ложение возбудителей — на черт. 6.

Следует отметить, что команды и индикации, перечисленные в 
табл. 6, являются дополнительными к тем, которые используются 
для отдельного передатчика, и необходимость в них может и не 
возникнуть.

Т а б л и ц а  6

Наименование команды или 
индикации Команда Индикация Номер

примечания

1-я категория

Вклю чение X X
О тклю чение X X
М естный/дистанционный 
Н еисправность слож ения сигналов

X

звука/и зоб р аж ени я X
Н орм альное ф ункционирование 
Резервны й режим работы  усилителя

X X

1изображ ения
Р езервны й  режим работы  усилителя

X X

з в у к а
Б локи р овка автом ати ческого  переклю­

X X 2

чения X X
Вы бор автом ати ческого  переключения X X
А втом атическое переключение X 3

2-я  категория

С брос систем ы X 4
Н еисправность системы X 5

П р и м е ч а н и я :
1. У силитель изображ ения передает в  многократном режиме сигналы  зв у к а  

и изображ ения.
2. Усилитель зв у к а  пер едает в  многократном реж име сигналы  з в у к а  и изо­

браж ения.
3. У к а зы в а ет  на происш едш ее автом атическое переключение (из реж има нор­

м ального ф ункционирования).
4. И сп ользуется д л я  восстановл ен и я нормальной работы  систем ы после а в ­

том атического переклю чения.
5. Н еисп равность источника питания или д р у гая  неисправность, способная 

наруш ить норм альную  р аб оту  логической части системы.
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Р а з д е л 4. СТАНДАРТИЗОВАННЫЕ МЕТОДЫ
а н а л о го в ы х  и н т е р ф е й с о в

(Н а х о д и тся  в  стад и и  разработки ,)

Р а з д е л  5. АНАЛОГОВЫЕ КОМАНДЫ И ИНДИКАЦИИ

(Н а х о д и тся  в  стад и и  р азр аб о тк и )

Р а з д е л  6. ОБЩИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СИСТЕМАМ

2 2 . В ве д е н и е

Д ан н ы й  р азд ел  у с т а н а в л и в а е т  о сн о вн ы е тр еб о ван и я  к си стем ам , 
у к а за н н ы м  в п. 7, котор ы е п р ед ставл ен ы  схем ати ч еск и  на чер т. 3 .

23 . О бщ ие тр еб о ван и я д л я  в с е х  систем

23.1 . П и т а н и е  л о г и ч е с к о й  ч а с т и  с и с т е м ы  
П и тани е л оги ческой  ч асти  не до л ж н о  з а ви се т ь  от с р е д ст в  пи­

тан и я о тд е л ьн ы х  п ер едатчи ков.
23 .2 . П р е р ы в а н и е э н е р г е т и ч е с к о й  с е т и
П о сл е п р ер ы ван и я энер гети ческой  се та  си стем а п ер ед атч и к о в 

до л ж н а вер н у ться  в то т  реж им р аб оты , которы й бы л д о  п р ер ы ва ­
ния. Это м ож ет о су щ ест вл я ть ся  а вто м ати ч еск и , либо при помощ и 
ручной ком анды  в  зави си м ости  о т п р одолж и тельности  п р ер ы ван и я 
и тр еб овани й  си стем ы .

23 .3 . М е с т н ы й / д и с т а н ц и о н н ы й  р е ж и м  
У д а л ен н о е  уп р авл ен и е в с е гд а  до л ж н о  б л о к и р о ваться  в  сл у ч а е

вы б о р а  бли ж него  (м естн о го ) уп р авлен и я.
П ер екл ю чен и е с м естного  на дистанц ионны й реж им  и н ао бо р о т 

не до л ж н о  п риводить к  неп р еднам ер енн ом у п р ер ы ван и ю  п ер едачи .
Е сл и  вы б р а н  м естны й реж им р аб оты , д о л ж н о  б ы ть во зм о ж ны м  

н езави си м ое у п р авл ен и е п ер едатчи кам и  и откл ю чени е л о ги ческо й  
ч асти  си стем ы  без о ста н о вк и  передачи'.

2 3 .4 . А в т о м а т и ч е с к и й / р у ч н о й  р е ж и м
У д а л ен н о е  или бли ж нее пер еклю чение с  а вт о м а ти ч е ск о го  на  

ручной реж им до л ж н о  о су щ ест вл я ть ся  без п р ер ы ван и я п ер едачи ,
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Схема, показывающая взаимосвязь различных терминов

С и ст е м а  к о н т р о л я

М е с т н а я
1

Д ист ан ционная

Р у ч н а я
А в т о м а ­
т и ч е с к а я Р у ч н а я А в т о м а ­

т и ч е ск а я

С и с т е м а  к о н т р о л я

К о м а н д ы

I

И н д и к а ц и и

П е р е к л ю ­
ч е н и е

(двоичное)

Н аст ройка
( а н а л о ­
г о в а я )

Сост ояние К ачест во

С и с т е м а  у п р а в л е н и я т ~___ 1____
Объект ив­
н о е  (и зм е­
рение)

Субъект ив­
н о е  (з в у к ; 
изображение)

I 1 ___ L___ 1 -1
Нормальное

Ненормаль­
н о е

(т р евога )
Нормальное

Ненормаль­
ное

(тревога) _

Черт. 1
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Упрощенная схема расположения оборудования для д ву х  
передатчиков в  пассивном или активном резерве

Черт. 2
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00 Принципиальные схемы наиболее распространенных систем передатчиков

*  Т и п о во е  р а сп о л о ж ен и е  во зб у д и те л ей  см . н а  чер т. 6 .
/ — испытательный заряд; 2 — устройство параллельного включения; 3 — разделительный фильтр

Черт. 3



Пример релейного интерфейса
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Ч ер т. 5
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Типовое расположение возбудителей в системе 
телевизионных передатчиков 
с многоканальным резервом

/  — п р о вер о ч н ая  н а г р у з к а ; 2 —  в о з б у д и т е л ь  м н о го к а н а л ь н о го  
у си л е н и я ; 3 —  в о з б у д и т е л ь  р а з д е л ь н о го  у си л е н и я ; 4 — 

у с и л и т ел ь  з в у к а ; 5 —  у с и л и т ел ь  и зо б р а ж е н и я

Черт. 6
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ПРИЛОЖЕНИЕ А

ТЕРМИНЫ, ПРИМЕНЯЕМЫЕ В НАСТОЯЩЕМ СТАНДАРТЕ,
И ИХ ПОЯСНЕНИЯ

Р а з д е л  01. ОБЩИЕ ТЕРМИНЫ

0 1 — 01
В Ы Б О Р  (П Р Е Д В А Р И Т Е Л Ь Н Ы Й  В Ы Б О Р )  — терм ин, используем ы й д л я  опи­

сан и я во зм о ж н ости  вы б р а т ь  элем ент о б о р уд о ван и я , п уть  си гн а л а  или к о н ф и гу ­
рацию систем ы .

01—02
П Р Е Д П О Ч Т И Т Е Л Ь Н Ы Й  (П Р Е Д П О Ч Т Е Н И Е ) —  терм ин, и сп ользуем ы й д л я  

о п и сан и я п р едвар и тельно  вы б р ан н о го  э л ем ен та  о б о р уд о ван и я , пути си гн а л а  или 
конф игурац ии си стем ы , э к сп л уатац и я  к о то р ы х ж ел ател ьн а .

0 1 — 0 3
Г О Т О В Ы Й  ( Д О С Т У П Н Ы Й )— терм ин о зн ачает , что о б о р уд о ван и е м о ж ет 

б ы ть  нем едленно п р и ведено  в  дей стви е.

0 1 - 0 4
Н Е И С П Р А В Н О С Т Ь  (Д Е Ф Е К Т , О Ш И Б К А ) —  нено р м ал ьно е со сто я н и е о б о ­

р уд о ван и я , п р и водящ ее обы чно к  вы р а б о тк е  си гн а л а  тр евоги .

0 1 — 0 5
О Т К Л Ю Ч Е Н И Е  —  терм ин, исп ользуем ы й д л я  описания со сто ян и я элем ента 

о б о р у д о ван и я  или си стем ы , котор ы й  был автом ати чески  вы кл ю чен  или за м е ­
н ен  всл е д ст ви е  н еи сп р авн ости  или д р у го го  нено р м ал ьно го  со сто я н и я , д л я  в о с ­
стан о вл ен и я  ко то р о го  обы чно тр еб у е тся  р учная  операция.

0 1 — 06
С Б Р О С  —  терм ин о тн о си тся  к  во зм о ж н о сти  во сстан о вл ен и я  п ер во н ач ал ьн о го  

со сто я н и я  эл ем ен та о б о р уд о ван и я  или систем ы , которы й бы л авто м ати ч ески  в ы ­
клю чен или зам енен  всл е д ст ви е  неисп равности  или д р у го го  нено р м ал ьно го  со ст о ­
яния.

0 1 —  07
И Н Т Е Р Ф Е Й С  — гр ан и ц а м еж д у  одной ч астью  элем ента о б о р уд о ван и я  или 

си стем ы  и др угой .

Р а з д е л  02. ТЕРМИНЫ, ОТНОСЯЩИЕСЯ К КОМАНДАМ И ИНДИКА­
ЦИЯМ

02—  01
К О М А Н Д А  —  дей стви е, п оср едство м  к о то р о го  д о сти га е т ся  изм енение со сто ­

яни я како й -л и б о  части  си стем ы  п ер едатчи ков.
К о м ан д ы  м о гу т  б ы ть :
дво и ч н ы е, наприм ер, пер еклю чение
или
ан ал о го вы е, наприм ер, р егул и р о вк а .
См. кр о м е то го , чер т. 1.

02— 02
В К Л Ю Ч Е Н И Е /О Т К Л Ю Ч Е Н И Е  —  к о м а н д а , и сп ол ьзуем ая д л я  в в о д а  в  д е й ­

стви е  или вы кл ю чени я п ер едатчи ка, си стем ы  п ер едатчи ков и/или св я за н н о го  с  
ними о б о р уд о ван и я .
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02—03
К Р А Т К О В Р Е М Е Н Н О Е  З А М Ы К А Н И Е  —  о тн о си тся  к и сп ол ьзо ван и ю  непро­

д о л ж и тел ьн о го  зам ы к ан и я  к о н та к та , в  отличие о т неп р ер ы вн ого  зам ы к ан и я  д л я  
к о м ан д .

0 2 — 04
И Н Д И К А Ц И Я  —  инф орм ация, к а са ю щ а я ся  со сто я н и я  или к а ч е с т в а  и о тн о ­

ся щ а я ся  к  эл ем ен ту  о б о р уд о ван и я  или систем ы .
И ндикации к а ч е с т в а  м о гу т  б ы ть:
о б ъ ек ти вн ы е, наприм ер, измерения в  цифровой или анал о го во й  форме, из­

мерения с пом ощ ью  в с т а в н ы х  и сп ы тател ьн ы х си гн а л о в и т. д .;
су б ъ ек ти вн ы е, например, о ц енка к а ч е с т в а  з в у к а  и и зображ ени я на  экране: 

м онитора и в  гр о м ко говор и теле.
См. кром е то го , черт. 1.

0 2 — 0 5
С И Г Н А Л  Т Р Е В О Г И  —  си гн ал  тр евоги  я вл я е тся  индикацией нено р м ал ьн о го  

со сто я н и я .

Р а з д е л  0 3 . Д И С Т А Н Ц И О Н Н О Е  У П Р А В Л Е Н И Е

0 3 — 01
М Е С Т Н Ы Й  —  терм ин, используем ы й д л я  описания к о м а н д  и индикаций, к о ­

то р ы е п р и н ад леж ат п ер едаю щ ем у о бо р удо ван и ю  или логи ческой  части  си стем ы .
См. кром е то го , чер т. 1.

0 3 — 0 2
Д И С Т А Н Ц И О Н Н Ы Й  —  терм ин, исп ользуем ы й д л я  описания к о м ан д ы  (ин­

д и к ац и и ), к о то р ая  м о ж ет п о д а в а т ь с я  (восп р и н и м аться) в  то ч к е , ф изически у д а ­
ленной от п ер едаю щ его  о б о р уд о ван и я  или логи ческой  части  систем ы .

0 3 - 0 3
Р У Ч Н О Й  —  терм ин, описы ваю щ ий дей стви е оп ер атор а л и бо в  м естном , либо 

в дистанц ионном  реж име.

0 3 — 04
А В Т О М А Т И Ч Е С К И Й  —  термин, используем ы й д л я  описания си стем ы , к о то ­

рая д е й ст ву е т  предопределенны м  о бразом , без в м е ш а т е л ь ств а  о п ератора.
См. кром е то го , черт. 1.

0 3 — 0 5
П Е Р Е К Л Ю Ч Е Н И Е  —  п ер еход с одно го  пути с и гн а л а  или элем ента о б о р уд о ­

вания на д р угой , сво б одн ы й  или резервны й, п редусм отренны й в  си стем е п ер ед ат­
чиков.

0 3 — 0 6
А В Т О М А Т И Ч Е С К О Е  П Е Р Е К Л Ю Ч Е Н И Е  —  п р едэари тельно вы б р ан н ое пере­

клю чение, прои сходящ ее без вм еш ател ьства  о ператора.

0 3 —  0 7
Р У Ч Н О Е  У П Р А В Л Е Н И Е  —  реж им работы  л оги ческой  части  си стем ы , за п ­

рещ ающ ий а вто м ати ч еск о е  переклю чение.

Р а з д е л  04. СИСТЕМЫ ПЕРЕДАТЧИКОВ

0 4 —  01
В О З Б У Д И Т Е Л Ь  (В О З Б У Ж Д Е Н И Е )  —  м алом ощ ная р а д и о ч а сто тн а я  ч а ст ь  

п ер едатчи ка или си стем ы  п ер едатчи ков.
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Возбудители м огут бы ть:
без модуляции, например, простой кварц евы й генератор;
с модуляцией, иногда с последующ ими усилителями, о бр азуя «передатчик- 

во збуди тель».
См. кроме того , черт. 6.

0 4 — 0 2
П А С С И В Н Ы Й  Р Е З Е Р В  —  систем а д в у х  передатчиков, в  которой то лько  

один имеет вы хо д  на антенну, а другой  ввод и тся  в  действие в  сл учае  неисправ­
ности первого.

См. кром е того , черт. 3.

0 4 — 03
А К Т И В Н Ы Й  Р Е З Е Р В  —  систем а передатчиков, в  которой резерв н ахо д и т­

ся  в постоянном употреблении и п ом огает обеспечивать вы ход н ую  мощ ность.
Например: параллельное ф ункционирование.
См. кром е того, черт. 3.

0 4 — 04
П А Р А Л Л Е Л Ь Н О Е  Ф У Н К Ц И О Н И Р О В А Н И Е  —  параллельно функциониру­

ющими считаю тся д в а  или несколько передатчиков, вы вод ы  котор ы х сл агаю тся  
л  ф азирую тся. (И но гда их назы ваю т сдвоенны м и ).

04—06
С И С Т Е М А  С Р Е З Е Р В О М  \Ы +  1 —  систем а передатчиков, в  которой только  

один резерв предусмотрен дл я  N-ro числа передатчиков (N >  1 ).
См. черт. 3.

04—06
С И С Т Е М А  СО  С П Е Ц И А Л И З И Р О В А Н Н Ы М  Р Е З Е Р В О М  t f + 1 —  систем а 

с  резервом W +  1, в  которой один и то т ж е  передатчик в с е гд а  и сп ользуется к а к  
резервный.

04—07
С И С Т Е М А  С М Н О Г О К А Н А Л Ь Н Ы М  Р Е З Е Р В О М  —  систем а телевизионны х 

передатчиков, конф игурация которой м ож ет изм еняться таким  образом, чтобы  
либо усилитель изображ ения, либо усилитель з в у к а  мог д ей ство вать  в  к а ч ест ве  
общ его резерва дл я  з в у к а  и изображ ения.

См. черт. 3.

Р а з д е л  5. УПРАВЛЕНИЕ СИСТЕМЫ ПЕРЕДАТЧИКОВ

0 5 — Ш
С И С Т Е М А  У П Р А В Л Е Н И Я  — систем а, котор ая при помощи одной или не­

ско л ьки х ком анд руководи т работой передатчика, систем ы пер едатчиков и/или 
свя зан н о го  с ними оборудования.

С м . кроме того , черт. 1.

05—02
С И С Т Е М А  Н А Б Л Ю Д Е Н И Я  —  си стем а д л я  проверки состояния и/или п ар а­

м етров п ередатчика или систем ы передатчиков. К  ней обычно отно сятся  к а к  ин­
дикации состояния, т а к  и индикации к ач ества .

См. кроме того, черт. 1.

05—03
С И С Т Е М А  К О Н Т Р О Л Я  —  систем а, вклю чаю щ ая в  себя  систем у уп р авле­

ния и систем у наблю дения.
См. кроме того, черт. 1.
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0 5 —  0 4
Л О Г И Ч Е С К А Я  Ч А С Т Ь  —  назначением  логи ческой  части  я в л я е т с я  вы вед ен и е  

н/или р еализация в ы х о д н ы х  состояни й  в  зави си м ости  о т  в х о д н ы х  усл ови й .

0 6 -  0 5
Л О Г И Ч Е С К А Я  Ч А С Т Ь  П Е Р Е Д А Т Ч И К А  —  с о с т а в н а я  ч а с т ь  п ер ед атч и к а, в ы ­

п ол няю щ ая ф ункции уп р авл ен и я и защ и ты . О н а  гр ан и чи т с  л о ги ческой  ч а ст ь ю  
•системы, а  в  с л у ч а е  о ди ночного  п ер ед атч и к а —  с  о б о р удо ван и ем  ко н тр о л я.

См . кр о м е то го ,чер т . 2.

0 5 — 0 6
Л О Г И Ч Е С К А Я  Ч А С Т Ь  С И С Т Е М Ы  — т а  ч а с т ь  си стем ы  кон тр о л я, к о то р ая  

гр ан и чи т к а к  с  п ер едатчи ком , т а к  и с  обо р удо ван и ем  кон тр о л я.
См. кр о м е то го , чер т. 2.

0 5 — 0 7
О Б О Р У Д О В А Н И Е  К О Н Т Р О Л Я  —  о б о р уд о ван и е в  си стем е к о н тр о л я , с о д е р ­

ж а щ ее  у ст р о й ст ва  к о м ан д  и индикаций и гр ан и чащ ее с  л оги ческой  ч а стью  си сте­
мы или, в сл у ч а е  о дн о го  п ер едатчи ка, с логической ч астью  п ер едатчи ка.

См. кр о м е то го , черт. 2.

0 5 — 08
С Х Е М А  К О М А Н Д Ы  —  сх е м а  в  си стем е кон тр о л я, при помощ и ко то р о й  к а ж ­

д а я  к о м ан д а  п о сы л ается  в  п ер едатчи к.

0 5 — 0 0
С Х Е М А  И Н Д И К А Ц И И  —  с х е м а  в  си стем е ко н тр о л я , при пом ощ и к отор ой  

к а ж д а я  индикация п о сы л ается  из п ер едатчи ка.
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б

УКАЗАТЕЛЬ ТЕРМИНОВ, ПРИМЕНЯЕМЫХ В СССР
Номер по Приложению А

А в т о м а т и ч е с к и й ............................................................................................................................0 3 — 04
Автоматическое п е р е к л ю ч е н и е ..................................................................................0 3 — 06

Включение ..........................................................................................................................  02— 02
Возбудитель  04— 01
Выбор ...................................................................................................................................01— 01

Г о т о в ы й .............................................................................................................................................01— 03

Д и с т а н ц и о н н ы й ............................................................................................................................03— 02

Индикация  02— 04
Интерфейс .................................................................................. . . .  01— 0 7

Команда  0 2 — 01
Кратковременное замыкание ..................................................................................02—0 3

Логическая ч а с т ь .......................................................................................................... Q5— 0 4
Логическая часть п е р е д а т ч и к а ..................................................................................05— 0 5
Логическая часть с и с т е м ы .......................................................................................... 05— 06

Местный ...........................................................................................................................03— 01

Неисправность .................................................................................................................. 01— 04

Оборудование к о н т р о л я ............................................................................................................05— 07
Отключение .................................................................................................................. 01— 05

Параллельное ф у н к ц и о н и р о в а н и е ..........................................................................04— 04
Переключение .................................................................................................................. 03— 05
Предпочтительный .......................................................................................................... 01— 0’2
Резерв ( а к т и в н ы й ) .......................................................................................................... 04— 03
Резерв (м н о г о к а н а л ь н ы й ) .......................................................................................... 04— 07
Резерв (N +  1) .......................................................................................................... 04— 05
Резерв (пассивный) .................................................................................................. 04— 02
Резерв (специализированный N +  1) ......................................................... 04— 06
Ручное у п р а в л е н и е ..........................................................................................................03— 07
Ручной ...........................................................................................................................03— 03

Сброс ...........................................................................................................................01— 06
Сигнал т р е в о г и ................................................................................................................. 02— 0 5
Система к о н т р о л я .......................................................................................................... 05— 03
Система н а б л ю д е н и я .................................................................................................. 05— 02
Система у п р а в л е н и я .......................................................................................... 05— 01
Схема и н д и к а ц и и ................................................................................................................... 05— 09
Схема команды ....................................................................................................................05— 08
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