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Предисловие
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тизации установлены ГОСТ 1.0 «Межгосударственная система стандартизации. Основные положения» 
и ГОСТ 1.2 «Межгосударственная система стандартизации. Стандарты межгосударственные, правила 
и рекомендации по межгосударственной стандартизации. Правила разработки, принятия, обновления 
и отмены»
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5 Настоящий стандарт идентичен международному стандарту ISO 6746-1:2003 «Машины земле­
ройные. Определение и условные обозначения размерных характеристик. Часть 1. Базовая машина» 
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М Е Ж Г О С У Д А Р С Т В Е Н Н Ы Й  С Т А Н Д А Р Т

Машины землеройные

ОПРЕДЕЛЕНИЕ И УСЛОВНЫ Е ОБОЗНАЧЕНИЯ РАЗМЕРНЫХ ХАРАКТЕРИСТИК

Ч а с т ь  1

Базовая машина

Earth-moving machinery. 
Definitions of dimensions and codes. 

Part 1.
Base machine

Дата введения — 2025—01—01

1 Область применения
Настоящий стандарт устанавливает отдельные размерные характеристики базовых землеройных 

машин, а также условные обозначения этих размерных характеристик. Одновременно настоящий стан­
дарт устанавливает систему координат для определения и систему для условного обозначения до­
полнительных, подобных размерных характеристик в терминологических стандартах и коммерческой 
документации.

2 Нормативные ссылки
В настоящем стандарте использована нормативная ссылка на следующий стандарт [для датиро­

ванной ссылки применяют только указанное издание ссылочного стандарта (включая все изменения)]:
ISO 6165:2012 Earth-moving machinery —  Basic types —  Identification and terms and definitions. (Ма­

шины землеройные. Основные типы. Идентификация, термины и определения)

3 Термины и определения
В настоящем стандарте применены термины по ISO 6165, а также следующие термины с соот­

ветствующими определениями:
3.1 трехмерная система координат (three-dimensional reference system): Система, используемая 

для определения размерных характеристик землеройных машин.
См. рисунок 1.
3.1.1 нулевая плоскость Y (zero Y plane): Вертикальная плоскость, проходящая через продоль­

ную геометрическую ось машины.
3.1.2 плоскость X (X plane): Любая вертикальная плоскость, перпендикулярная плоскости Y.
3.1.3 плоскость Z (Z plane): Любая горизонтальная плоскость, перпендикулярная плоскостям X и Y.
3.1.4 положительная координата (positive coordinate): Положительное направление вперед от 

нулевой плоскости X, вправо от нулевой плоскости Y, и вверх от нулевой плоскости Z.

П р и м е ч а н и е  1 — Пересечение осей X, Y, Z (нулевых плоскостей) обычно располагается в определенной 
контрольной точке: т. е. для сиденья — в точке SIP (контрольная точка сиденья) по ISO 5353; для двигателя — на

Издание оф ициальное
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осевой линии коленчатого вала; для бульдозера — на осевой линии ведущих звездочек или заднего моста; на 
уровне опорной плоскости отсчета — при проведении измерений.

П р и м е ч а н и е  2 — Если показаны только составные части (например, двигатель, сиденье), считается, 
что расположение и положительное направление осей от точки пересечения осей X, У, Z (нулевых плоскостей) со­
впадает с обычной предполагаемой ориентацией составной части по отношению к машине, т. е. первый цилиндр 
двигателя обращен к передней части машины, сиденье обращено к передней части машины.

П р и м е ч а н и е  3 — Если показана машина, ее рабочее или сменное оборудование или все данные со­
ставные части вместе, то принимают, что машина показана в направлении движения справа налево.

3.2 опорная плоскость отсчета (ground reference plane) GRP: Плоскость, на которую устанавли­
вается машина для проведения измерений: для базовой машины —  твердая, ровная поверхность, для 
рабочего и сменного оборудования —  твердая, ровная поверхность или уплотненная земля.

П р и м е ч а н и е  — Тип используемой поверхности зависит от предусмотренного применения машины, а 
также ее рабочего и сменного оборудования. Он должен определяться при разработке терминологических стан­
дартов ISO или коммерческой документации.

3.3 базовая машина (base machine): Машина, оснащенная кабиной или навесом и при необходи­
мости устройствами для защиты оператора, без рабочего или сменного оборудования, но с необходи­
мыми креплениями для подобного оборудования.

4 Общие положения
Размерные характеристики и условные обозначения для базовых машин, иллюстрирующие ис­

пользование трехмерной системы координат (см. рисунок 1) и системы условных обозначений, опре­
деленной в разделе 5, для определения таких размерных характеристик и условных обозначений при­
водятся в приложениях А— Е. Определения размерных характеристик и условные обозначения для 
рабочего или сменного оборудования приведены в ISO 6746-2.

Перечень примеров, приведенных в приложениях, не является окончательным. Тем же общим 
принципам необходимо следовать при определении и условном обозначении размерных характеристик 
других базовых землеройных машин в специальных терминологических стандартах и коммерческой 
документации.

-z

Рисунок 1 — Трехмерная система координат

2



ГОСТ ISO 6746-1— 2014

Для определения подобных размерных характеристик необходимо использовать трехмерную си­
стему координат.

5 Система условных обозначений
Каждой размерной характеристике присваивается условное обозначение, состоящее из пропис­

ной буквы и ссылочного номера.
Для обозначения типа размерной характеристики базовой машины необходимо использовать 

одну прописную букву в соответствии со следующим принципом:
Н = высота (см. приложение А);
W = ширина (см. приложение В);
L = длина (см. приложение С);
R = радиус (см. приложение D);
А = угол (см. приложение Е).
В зависимости от требований к конкретной базовой землеройной машине, для которой разраба­

тывается стандарт или коммерческая документация, с соответствующей прописной буквой может пред­
усматриваться более одного ссылочного номера.

3
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Приложение А 
(обязательное)

Высота

В настоящем приложении установлены размерные характеристики базовой машины по высоте и их 
условные обозначения.

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

т

Н2

НЗ

максимальная высота: Расстояние по координатной 
оси Z между GRP и самой высокой точкой машины с ка­
биной или устройствами для защиты оператора (напри­
мер, ROPS (устройством защиты при опрокидывании)), 
включая грунтозацепы гусениц, установленные на твер­
дой поверхности, не проникая в нее

максимальная высота без кабины или ROPS: Рас­
стояние по координатной оси Z между GRP и самой вы­
сокой точкой машины без кабины или устройства для 
защиты оператора (например, ROPS), включая грунто­
зацепы гусениц, установленные на твердой поверхности, 
не проникая в нее

отгрузочная высота: Расстояние по координатной 
оси Z между GRP и самой высокой точкой машины после 
демонтажа деталей, которые обычно снимают при под­
готовке машины к транспортированию

vGRP

4
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Окончание таблицы

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

НА дорожный просвет: Расстояние по координатной оси Z 
между GRP и центральной частью машины минус раз­
мер Н5.

П р и м е ч а н и е  — Центральная часть машины 
определяется как равное 25 % от гусеничной колеи W2 
или колесной колеи W3 по обе стороны от нулевой пло­
скости Y

Н5 высота грунтозацепа: Расстояние по координатной 
оси Z между двумя плоскостями Z, проходящими через 
наружную поверхность башмака гусеницы и вершину 
грунтозацепа.

П р и м е ч а н и е  — Для башмака гусеницы, име­
ющего треугольное сечение, данный размер — это рас­
стояние между двумя плоскостями Z, проходящими через 
поверхность болтового крепления звена гусеницы и вер­
шину грунтозацепа

5
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Приложение В 
(обязательное)

Ш ирина

В настоящем приложении установлены размерные характеристики базовой машины по ширине и их услов­
ные обозначения.

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

W^ максимальная ширина: Расстояние по координат­
ной оси Y между двумя плоскостями Y, проходящи­
ми через наиболее удаленные точки машины по 
обеим сторонам от нулевой плоскости Y

Нулевая 
плоскость Y

VJ2 колея гусеничной машины: Расстояние по коор­
динатной оси Y между двумя плоскостями Y, прохо­
дящими через осевые линии звездочек

W3 колея колесной машины: Расстояние по координат­
ной оси Y между двумя плоскостями Y, проходящи­
ми через осевые линии колес.

П р и м е ч а н и е  1 — При наличии сдвоен­
ных колес данный размер — это расстояние между 
плоскостями Y, проходящими через осевые линии 
сдвоенных колес.

П р и м е ч а н и е  2 — Если машина имеет 
более одного размера колеи, то необходимо указы­
вать каждый из них

(— Л
- 1 J  X  \ т-3

(
Г С со
£

о
" ( "1 X  / J— \

V___L_ J )

И/3

W4 ширина башмака гусеницы: Расстояние по коорди­
натной оси Y между двумя плоскостями Y, проходя­
щими через крайние боковые точки одного и того же 
башмака гусеницы

К 1 1 1 1 1 11/ \ \Л1тптт/ ---
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Приложение С 
(обязательное)

Длина

В настоящем приложении установлены размерные характеристики базовой машины по длине и их условные 
обозначения.

Условное
обозначение Термин и определение

L1 максимальная длина: Расстояние по координатной 
оси X между двумя плоскостями X, проходящими через 
наиболее удаленные точки передней и задней части ма­
шины

Иллюстрация

L2 база гусеничной машины: Расстояние по координат­
ной оси X между двумя плоскостями X, проходящими 
через ось передней свободно вращающейся звездочки и 
ось ведущей (или задней свободно вращающейся) звез­
дочки

7
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Окончание таблицы

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

L3 колесная база машины: Расстояние по координатной 
оси X между двумя плоскостями X, проходящими через 
центры передних и задних колес машины, находящейся 
в положении прямолинейного движения.

П р и м е ч а н и е  — Для машин, оснащенных за­
дним сдвоенным мостом, центр задних колес — это ли­
ния, проходящая посередине между двумя осями колес 
этого моста

L4

L5

задний свес (гусеничные машины): Расстояние по 
координатной оси X между двумя плоскостями X, про­
ходящими через ось ведущей или задней свободно вра­
щающейся звездочки и заднюю монтажную поверхность 
машины.
задний свес (колесные машины): Расстояние по коор­
динатной оси X между двумя плоскостями X, проходящи­
ми через центр заднего колеса и самую крайнюю состав­
ную часть, жестко прикрепленную к машине

расстояние между задней осью и осью поворота 
шарнирно-сочлененной рамы: Расстояние по коорди­
натной оси X между двумя плоскостями X, проходящими 
через заднюю ось и ось поворота шарнирно-сочлененной 
рамы

8
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Приложение D 
(обязательное)

Радиальные размерные характеристики

В настоящем приложении установлены радиальные размерные характеристики базовой машины и их услов­
ные обозначения.

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

R1 радиус поворота: Расстояние в плоскости Z между цен­
тром окружности поворота и осевой линии гусеницы или 
шины, описывающей наибольшую окружность, когда ма­
шина совершает поворот по наименьшему радиусу.

П р и м е ч а н и е  — Для машин с бортовым по­
воротом размер измеряется от осевой линии машины

~€ЕЕЭ-

_ЦШ_____Ifw

1
■Е

ШИ-
R1

~ сг

ш -

R2 габаритный радиус поворота: Расстояние в плоско­
сти Z между центром окружности поворота и наиболее 
удаленной точкой машины, совершающей поворот по 
наименьшему радиусу.

П р и м е ч а н и е  — Для машин с бортовым по­
воротом размер R2 измеряется от осевой линии машины

9
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Приложение Е 
(обязательное)

Угловые размерные характеристики

В настоящем приложении установлены угловые размерные характеристики базовой машины и их условные 
обозначения.

Условное
обозначение Термин и определение Иллюстрация

Д1

Д2

угол складывания: Максимальный угол в плоско­
сти Z, на который поворачивается машина вправо 
или влево относительно положения прямолинейного 
движения

угол поворота управляемого колеса: Угол в пло­
скости Z, описываемый поворотными кулаками 
передней или задней оси, машины, когда колеса 
повернуты из прямолинейного положения в макси­
мально левое или правое положение

ДЗ

Д4

угол переднего свеса: Угол в плоскости Y между 
GRP и плоскостью, касательной передних шин или 
гусениц и проходящей через самую низкую точку пе­
реднего контура базовой машины, расположенного 
впереди колес или гусениц, ограничивающей вели­
чину угла

угол заднего свеса: Угол в плоскости Y между GRP 
и плоскостью, касательной задних шин или гусениц 
и проходящей через самую низкую точку заднего 
контура базовой машины, расположенного сзади ко­
лес или гусениц, и ограничивающей величину угла

GRP/
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Приложение ДА  
(справочное)

Сведения о соответствии ссылочных международных стандартов  
межгосударственным стандартам

Т а б л и ц а  ДА.1

Обозначение ссылочного 
международного стандарта

Степень
соответствия

Обозначение и наименование соответствующего 
межгосударственного стандарта

ISO 6165:2012 ЮТ ГОСТ ISO 6165—2015 «Машины землеройные. Основные 
типы. Идентификация, термины и определения»

П р и м е ч а н и е  — В настоящей таблице использованы следующие условные обозначения степени со­
ответствия стандартов:

- ЮТ — идентичный стандарт.
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