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Стандарт устанавлипает номенклатуру показателей качества 
грузоподъемных крапов, включаемых в ТЗ на НИР но определе­
нию перспектив развития этой продукции, государственные стан­
дарты с перспективными требованиями, а также номенклатуру, 
показателей качества, включаемых о разрабатываемые и пере­
сматриваемые стандарты на продукцию. ТЗ на ОКР. технические 
условия, карты технического уровня и качества продукции.

Стандарт распространяется на следующие группы кранов: 
I — краны мостовые электрические общего назначения (ОК.П 
31 5100); 2 — краны мостовые электрические специальные (ОКП 
31 5200); 3 — краны мостовые электрические металлургические 
(ОКП 31 5300) и краны для транспортирования слябов (ОКП 
31 5472); 4 — краны мостовые электрические однобалочпые (эле- 
ктрокранбалкн) опорные и подвесные (ОКП 315700); 5 — краны 
мостовые электрические двухбалочные подвесные (ОКГ1 31 5800); 
6 — краны портальные электрические (ОКП 31 5410); 7 — пере­
гружатели мостовые (ОКП 31 5430); 8 — краны козловые и по- 
лукозловые электрические (ОКП 31 5500); 9 — краны мостовые 
ручные (ОКП 31 5910); 10 — краны консольные электрические 
стационарные (ОКП 315921); II — краны консольные электри­
ческие передвижные (ОКГ1 31 5922); 12 — краны-штабелеры элек­
трические мостовые (ОКП 317611); 13 — краны-штабелеры 
электрические стеллажные (ОКП 31 7612).
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©  Издательство стандартов. 1992 

Переиздание с изменениями 
Настоящий стандарт не может быть полностью или частично воспроизведен, 

тиражирован и распространен без разрешения Госстандарта России

2 Зак 1376



С. 2 fOCT 4 .2 2 -6 5

I. НОМЕНКЛАТУРА ПОКАЗАТЕЛЕЙ КАЧЕСТВА

1.1. Номенклатура показателей качества грузоподъемных кра­
нов устанавливается в табл. 1.

Т а б л и ц а  1

ОПоляиче-ис Наименован*?
Наииеиоммае покяигеля качества покхтитс.1» характеризуемого

качеств» СООвСТВ»

I ПОКАЗАТЕЛИ НАЗНАЧЕНИЯ

I I К л а с с и ф и к а и и о и и ы с п о к а :* а т с л и

1.1.1. Грузоподъемность (СТ СЭВ
723-77». т

1.1 а. Пролет (СТ СЭВ 723-77). 
м

1.1.Э Вылет консоли (СТ СЭВ
723-77). м

1.1.4. Вылет (СТ СЭВ 723-77». м
1.1.5. Высота подъема (СТ СЭВ

723— 77), м
1.1.6. Группа режима (ГОСТ 

25646-82)
1.1.7. Глубина опускания (СТ СЭВ 

723-77). м
I I 6  Колея (СТ СЭВ 723-77). м

Q
L

L k

R
Н

ГР

На

к

Значение поднимае­
мого груза

Размер обслуживае­
мой зоны

Размер обслуживае­
мой зоны

То же 
»

Режим эксплуатации

Режим обслуживае­
мой зоны

Установочный размер

1.2. П о к а з а т е л и

12.1 Продолжительность цикла, с
1.2.2. Скорость подъема (СТ СЭВ 

723-77), м/с
1.2.3. Скорость посадки (СТ СЭВ 

723-77). м/с
1.2.4. Скорость передвижения крана 

(СТ СЭВ 723-77), м/с
1.2.5. Схоростъ передвижении гру­

зовой тележки (СТ СЭВ 723—77).
м/с

1.2.6. Частота вращения (СТ СЭВ 
723-77). с-'

1.2.7. Скорость изменения вылета 
(СТ СЭВ 723-77), м/с

1.2.8 Время срабатывания грузо- 
захватов, с

1.2.9. Скорость выдвижения грузо­
захватного органа, м/с

1.2.10. Коэффициент полезной гру­
зоподъемности

п р о и з в о д и т е л ь н о с т и

<ц -
0110.1 —

Оаос —

1Ч р

V , -

1Л —

0 л.» ~

*с.з

«и —
Кп г Степень использова­

ния грузоподъемности
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Продолжение табл. I

Наименотянне показателя качества
Ойотматеиие показателя ' 

качества
Наймем Штампе характеризуемого саоЯсгаа

1.3. П о к а з а т е л и  к о м п а к т н о с т и

1.3.1. Подход (СТ СЭВ 723 77|,
VI

/ Использование пло­
щади

1,3.2. Подход к краю консоли, м /а Использование пло­
щади

1.3.3. Ширина прохода штайслиро аш То же
взмня, м

1.3.4 Габарит вдоль пути, М Ь >
1.3.5. Задний габарит (СТ СЭВ ! з »

723-77). м
1 Э.6 Боковой габарит, м а *
1.3.7. Вертикальный подход, м к Использование обьема 

здания
1.3.8. Нижний вертикальный под- А» То же

ход. м
1.3.9. Верхний вертикальный под- А„ »

ход, м
1.3.10 Верхний габарит, м *
1.3.11 Нижиий габарит, м f- >

2. ПОКАЗАТЕЛИ МАССЫ И ОПОРНЫХ НАГ РУЗОК

2.1. Удельная масса mr Материалоемкость, 
т ранспорта бельяость

2 2, Нагрузка на колесо пои рабо­
те (СТ СЭВ 723-77). кН

Р Воздействие на опор­
ные конструкции

3. ПОКАЗАТЕЛИ НАДЕЖНОСТИ

3.1 Наработка на отказ (ГОСТ i Т 0 (ГОСТ 
27.002—89). никл 27 003--90)

Безотказность

3.1 п. Установленная безотказная на- Ту (ГОСТ Безотказность
работка (ГОСТ 27.003—90). цикл

3.2. Объединенная удельная опера­
тивная трудоемкость технических об­
служивание и ремонтов (ГОСТ 
21623»—76), чел-ч/иикл

3.3. Усыновленный ресурс до ка­
питального ремонта (ГОСТ 27.003— 
90). цикл

3.4. Удельная суммарная опера­
тивная трудоемкость технических об- 
служиваний (ГОСТ 21623—76). чел- 
ч/цнкд

3,5. Удельная суммарная опера­
тивная трудоемкость ремонтов (ГОСТ 
21623—76), чел-ч/цикл

27.003 -90) 
S (ГОСТ

27.003 -90)

^р.у.кп (ГОСТ
27.003- -90)

S ,.0 (ГОСТ
27.003- 90)

S p (ГОСТ
27.003- 90)

Ремонтопригодность

Долговечность

Ремонтопригодность

То же

2*
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Продолжение табл. I

Обозначение Некмеяоеаяие
Мавиеяоааихе показателя нечестии показателя характеризуемого

качеств* свойства

4. ПОКАЗАТЕЛИ ЭКОНОМИЧНОСТИ ЭНЕРГОПОТРЕБЛЕНИЯ

4.1. Удельный расход ьлсктроанер- 9 п Энергопотребление
гни. кВт-ч/цикл

42 Установленная мощность. кВт | N Эн«рт «вооруженность

5. ЭРГОНОМИЧЕСКИЕ ПОКАЗАТЕЛИ
5.1. Г и г и е н и ч е с к и е  п о к а з а т е л и

5.1.1. Уровень звука (ГОСТ 
23941-79). дБА

5.1.2. Предельный спектр (ПС) ви­
брации (ГОСТ 12.1.012—90). дБ

5.13 Гигиенкчесхнй показатель, 
балл

La (ГОСТ 
2394 It—79)

L у (ГОСТ 
12.1.012—90) 

П ,

Шум. воздействующий 
на оператора 

Вибрация. воздейст­
вующая на оператора

&2. П о к а за  т е л  и у д о б с т в а  у п р а в л е н и я

6.2.1 Показатель удобства поло­
жения оператора, балл

52.2. Показатель удобства управ­
ляющих действий, балл 

5.2 3 Показатель обзорности, балл

Яу.п
Пу у

Т/о

5.3. П о к а з а т е л и  у д о б с т в а  о б с л у ж и в а н и я
5.3.1. Показатель удобств* обслу-1 Пу о 

живания, балл

5.4. П о к а з а т е л и  т я г о в ы х  у с и л и й
5.4.1. Тяговое усилие подъема. Н F ПО 1

6.4.2. Тяговое усилие передвижения F K 
крана. II

5.4.3. Тяговое усилие передвижение F, 
тележки, Н

Соответствие сило­
вым возможностям чело­
века

То же

»

в. ЭСТЕТИЧЕСКИЕ ПОКАЗАТЕЛИ

5.1. Показатель рациональности и П»
современности эстетического реше­
нии. балл

6.2. Показатель качества отделки, /7* 0
балд
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Продолжение табл. /

Н*мм«иоеанв« покамтел* Канете» Обоаиач'нне
вок**аг«ляк»чест»«

Наииеномям»х*ракт«ыиу«мвго
<»оЛстм

7. ПОКАЗАТЕЛИ ТЕХНОЛОГИЧНОСТИ

7.1. Трудоемкость изготовления
(ГОСТ 14 205-93). чад.-ч

S И) г Затраты тртда на из­
готовление

72, Себестоимость изготовления, 
руб,

С Затраты средств на из­
готовление

7.3. Трудоемкость монтажа, чел.-ч 5 МВ Затраты труда иа мон­
таж

7.4. Удельная энергоемкость кВт- 
-ч/чел-ч

Э ш з с  ■ Затраты энергии при 
изготовлении

В ПОКАЗАТЕЛИ СТАНДАРТИЗАЦИИ И УНИФИКАЦИИ

8.1. Коэффициент применяемости.
%

8.2. Коэффициент межпроектной 
унификации, %

К п р -

К*, у —

9. ПАТЕНТНО-ПРАВОВЫЕ ПОКАЗАТЕЛИ

9.1, Показатель территориального р т
распространения м

9.2. Число авторских свидетельсгв л 
и патентов, шт.

Патентная чистота 

Патентная защита

. 10. ПОКАЗАТЕЛИ БЕЗОПАСНОСТИ 

10.1. Показатель безопасности, балл | Пл | Безопасность

II. ЭКОНОМИЧЕСКИЕ ПОКАЗАТЕЛИ 

11.1.Чена. руб. | U | —

Пр и м е ч а н и е .  Основные показатели качества набраны полужирным 
шрифтом

(Измененная редакции. Изм. J* I).

1.2. Алфавитный перечень показателей качества кранов при­
веден в справочном приложении 1.

1.3. Пояснения терминов показателей качества грузоподъем­
ных кранов, не установленные действующими государственными 
стандартами, приведены в справочном приложении 2.

1.4. Допускается применять единицы измерения, кратные ука­
занным в табл. 1.
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1.5. При определении показателя 4.1 и всех показателен на­
дежности в качестве единиц наработки могут быть приняты часы 
при обязательном указании числа циклов за час работы крана.

1.0. При нескольких грузоподъемных механизмах значения по­
казателей 1.1.1; 1.2.2; 1.2.3; 1.2.10; 1.3 1; 1.3.2; 1.3.7 указывают для 
каждого механизма. При записи в одну строку значений показа­
теля 1.1.1 между ними ставят знак «4-». если возможен одно­
временный подъем, и знак * / »  — если невозможен.

1.7. При переменном вылете указывают наибольший и наи­
меньший вылеты. Если грузоподъемность различна на различных 
вылетах, то наибольший вылет указывается для максимальной и 
для минимальной грузоподъемностей; между значениями ставят 
шак «/».

1.8 Значения показателей 1.3.1 и 1.3.6. а при двух консолях 
также показателей 1.13 и 1.3 2 указывают для каждой стороны; 
между значениями ставят знак «+ » .

1.9, Показатели 1.2.1; 1.2.2; I 24 и 1.2.5 для ручных кранов рас­
считывают при скорости на тяговой цепи 1 м/с.

1.10 Показатель 3.1 устанавливается как минимальное значе­
ние наработки на отказ единичного изделия. Показатель рассчи­
тывают по полным внезапным отказам, исключая из расчета от­
казы. возникающие но причине нарушения правил эксплуатации.

1.11. Показатели 1.2.1; 4.1 и все показатели надежности опре­
деляют при типовом цикле, установленном н стандарте ОТТ или 
в стандартах и ТУ на краны конкретных видов, я также в ТЗ на 
ОКР. При установлении типового цикла задают массу подннмас 
мого груза, пути перемещения груза в каждом направлении, воз­
можности совмещения движений, время эастролки груза или время 
наведения и срабатывания грузозахватов. особые требования к 
точности остановки. При необходимости могут быть заданы не­
сколько типовых циклов с указанием соотношения между их чи­
слом. например, при работе различными грузоподъемными меха­
низмами. В этом случае показатели 1.2.1 и 4.1 указываются для 
каждого типового цикла, а показатели надежности определяются 
по суммарному числу циклов.

1.12. Критерии предельных состояний, соответствующих нечер- 
панию ресурса, должны быть заданы в стандартах ОТТ или в 
стандартах и ТУ на краны конкретных видов, а также в ТЗ на 
ОКР. в соответствии с РД 50—650—87.

1.13. Критерии отказов, учитываемые при контроле установлен­
ной безотказной наработки, должны быть приведены в нормативно- 
технической документации на изделие.

(Введен дополнительно. Изм. Ка 1).
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2. ПРИМЕНЯЕМОСТЬ ПОКАЗАТЕЛЕЙ КАЧЕСТВА

2.1. В табл. 2 устанавливается применяемость показателей для 
различных групп кранов к для различных нормативных и конструк­
торских документов

(Измененная редакция, Изм. ,Мв 1).
2.2. Разработчиком документа могут быть дополнительно вклю­

чены показатели, которые отражают особенности конструкции н 
области использования, а также комплексные показатели, рассчи­
танные на основе приведенных в табл. 1.

2.3. Для кранов, имеющих неметаллический противовес, в ТУ 
и КУ дополнительно к показателю 2.1 указывается масса без про­
тивовеса.
• 2.4. Для кранов, не составляющих типоразмерный ряд, а так 
же в случае отсутствия установленной зависимости показателей 
массы от классификационных, для каждого типоразмера указы­
вают вместо показателя 2.1 массу крана.

2.5. Если установлены зависимости показателей надежности, 
экономичности энергопотребления и технологичности от класси­
фикационных, то допускается использовать взамен соответствую­
щих единичных показателей удельные показатели, образованные 
па основе этих зависимостей. При этом должны быть указаны 
формулы для расчета удельных показателей.

2.6. Для изделий, не подлежащих капитальному ремонту, а 
также в случаях невозможности однозначно описать соответствую­
щее предельное состояние вместо показателя 3.3 указывается ус­
тановленный ресурс до списания по ГОСТ 27.003—90

2.7. Допускается применять коэффициент готовности по ГОСТ 
27.002—89 взамен показателя 3.1.

2.8. Допускается применять измененные наименования показа­
телей, обусловленные спецификой конструкции и не искажающие 
содержания соответствующих показателей. Например «скорость 
выдвижения вил» вместо «скорость выдвижения грузозахватного 
органа».

2.9. Допускается сокращать установленную номенклатуру пу­
тем исключения показателей:

1.3.2' н 1.3.10 для крапов, предназначенных для работы 
только на открытом воздухе:

3.1 — при группе режима 1К—4К;
2.10. Для машин, не входящих в типоразмерный ряд. указыва­

ют только показатель 8.1: для тнпоразмерных рядов — только по­
казатель 8 2.

2.11. Включение числовых значений показателен по зарубеж­
ным аналогам в карты технического уровня и качества произво­
дится с учетом указаний отраслевых методик опенки уровня ка­
чества.
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ПРИЛОЖЕНИЕ I 
Справочно*

алфавитный  перечень  показателей
КАЧЕСТВА ГРУЗОПОДЪЕМНЫХ КРАНОВ

Время срабатывания груэоэахватов 
Вылет
Вылет консоли 
Высота подъем*
Габарит боковой 
Габарит вдоль пути 
Габарит верхний 
Габарит задний 
Габарит нижний 
Глубина опускания 
Г руюподъемность 
Группа режима 
Колея
Коэффициент межпроектной унификации
Коэффициент полезной грузоподъемности
Коэффициент применяемости
Масса удельная
Мощность установленная
Нагрузка на колесо при работе
Наработка на отказ
Наработка установленная безотказная
Подход
Подход вертикальный 
Подход вертикальный верхний 
Подход вертикальный нижний 
Подход к краю консоли 
Показатель безопасности 
Показатель гигиенический 
Показатель качества отделки 
Показатель обзорности
Показатель рациональности и совремепиости эстетического решения
Показатель территориального распространения
Показатель удобства обслуживания
Показатель удобства положения оператора
Показатель удобства управляющих действий
Продолжительность цикла
Пролет
Расход эдектрояиергии удельный
Ресурс до капитального ремонта установленный
Себестоимость изготовления
Скорость выдвижения грузозахватного органа
Скорость изменения вылета
Скорость передвижения грузовой тележки
Скорость передвижения крана
Скорость подъема
Скорость посадки
Спектр вибрации предельный
Трудоемкость изготовления

1.2 8 
1.1.4
1.1.3
I 1.5
1.3.6
1.3.4
1310
1.3.5 
1.3.11
1.1.7 
1. 1.1 
1.1 6
II 8 
82

1.2 10 
8.1 
2 1 
42 
22 
3.1 
3.1а

1.3.1 
1.3L7
1.3.9
1.3.8
1.3.2 
10.1

5.1.3 
&2

5.2.3 
61
9.1

5.3.1
5.2.1 
5 2 2
1.2.1 
1 1.2

4.1 
3.3 
7 2

12.9 
I 2.7 
I 2.5
1.2.4
1.2 2 
1.2.3 
51.2 

7.1
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Трудоемкость монтажа 7,3
Трудоемкость ремонтов удельная суммарная оперативная 3.5
Трудоемкость технических обслужи ванн! и ремонтов удельная онера, 
тивная объединенная 3.2
Трудоемкость технических обслуживания удельная суммарная опера­
тивная 3.4
Уровень звуке 5.1.1
Усилие тяговое подъема 5Л.1
Усилие тягоаое передвижения крана 5.4.2
Усилие тяговое передвижения тележки 5.4.3
Цена 11.1
Частота вращения 1.2.6
Число авторских свидетельств и патентов 9.2
Ширина прохода штабелирования 1.3.3
Энергоемкость удельная 7.4

(Измененная редакция, Иэм. JA I).
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ПРИЛОЖЕНИЕ 7 
Справочное

Пояснения терминов показателе* качества грузоподъемных кранов

Ногаеяояяяае вокьтатьдл 
качества

Номерплиата .
теля по 
табл. I

Понсиеяиа

Время срабатывания груэо- 
захватов

1.28 Время, необходимое для приведе- 
иия грузоэахватов из нерабочего (не­
замкнутого) положения в рабочее 
(замкнутое) положение н обратно

Габарит боковой 1 3.6 Расстояние по горизонтали от 
крайней точки ходовой тележки 
(балки) до продольной оси подкра­
нового рельса

Габарит вдоль пути 1.3 4 Расстояние между проекциями 
крайних по ходу движения точек 
крана на продольную ось кранового

Габарит верхний 1.3.10
пути

Расстояние по вертикали от уров­
ня головки опорного рельса до верх­
ней точки крана (для опорных кра­
нов) или от нижней точки хреново 
го подвесного пути до верхней точ­
ки крана (для подвесных кранов)Габарит нижний 1.3 И Расстояние по вертикали от уров­
ня головки опорного рельса (для 
Опорных кранов) или нижней лолхи 
кранового пути (для подвесных кра­
нов) — до нвжней точки пролетной 
части крана.

При расположении нижней точки 
пролетной части крана выше уровня 
головки опорного рельса указывает­
ся со знаком «—»

Коэффициент полезной гру­
зоподъемности

1.2.10 Число, дополняющее до единицы 
отношение массы специального гру­
зозахватного органа к грузоподъем­
ности крана

Масса удельная 2.1 Отношение массы к «комбинации 
классификационных показателей. 
Комбинация устанавливается таким 
образом, чтобы значение показателя 
было одинаковым для тнпоразмерно- 
го ряда

Мощность установленная 42 Сумма номинальных мощностей 
всех установленных на кране двига­
телей рабочих механизмов при номи­
нальных режимах использования
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Нзммсимавке сосаэателя 
качества

Номе» показа- j тел» по тавя. 1
Поиснечие

Подход вертикальный 13.7 Расстояние по вертикали от грузо­
захватного органа, находящегося в 
верхнем рабочем положении, до уров­
ня головки опорного рельса (у опор­
ных кранов) или до нижней полки 
кранового пути (у подвесных кра­
нов).

Для храиов с крюком или другими 
грузозахватными органами вертикаль­
ный подход определяется от опорной 
поверхности грузозахнагжм о органа, 
а для кранов с грейфером от его 
нижней точки в замкнутом положе­
нии. При расположении грузозахват­
ного органа выше уровня головки 
опорного рельса указывается со зна­
ком <—»

Подход вертикальный инж* 
кий

1.38 Расстояние но вертикали от опор 
ьоА поверхности грузозахватного ор­
ган:! при его нижнем положении до 
головки напольного рельса (.тля стел- 
.с.жных кранов-штабелсров)

Подход вертикальный верх­
ний

139 Расстояние но вертикали от опор 
ной поверхности грузозахватного ор­
ганз при его верхнем положении до 
элементов строительной части здания 
(для стеллажных краноа-штабелс- 
ров)

Подход к краю консоли 1.3.2 Наименьшее расстояние по гори­
зонтали от края консоли до оси гру­
зозахватного органа

Показатель безопасности 10.1 Показатель, характеризующий сте­
пень зашиты здоровья человека в 
процессе работы изделия, а также 
при обслуживании и ремонте

Показатель гигиенический 5.1.3 Показатель, характеризующий уро­
вень гигиенических условий при уп­
равлении изделием; температуру, 
влажность, загрязненность воздуха, 
шум, вибрацию, наличие бытовых 
удобств

Показатель, характеризующий ка 
чество обработки и покрытий, а так­
же декоративность и функциональ­
ность злементов отделки, внешних 
поверхностей изделия

Показатель качества отделим 62
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Наииекояаяие показателя 
каяестаа

Ноию  
показа­
теля во 
табл. I

Показатель обзорности 5.2.3

Показатель рациональности и 
современности эстетического 
решения

Показатель территориаль­
ного распространения

Показатель удобства обслу­
живания

6.1

9.1

53.1

Показатель удобства положе­
ния оператора

5.2 1

Показатель удобства управ­
ляющих действий

5.22

Продолжительность цикла 1.2,1

Расход электроэнергии удель­
ный

Себестоимость изготовления

4.1

71

Скорость выдвижения грузо­
захватного органа 1.2.9

Пояснение

Показатель. характеризующий 
удобство наблюдения с рабочего ме­
ста оператора за положение стро­
пальщиков. груза, а также за элемен­
тами здания и оборудования в зоне 
перемещения груза и передвижения 
крана

Показатель, характеризующий сте­
пень соответствия формы н цветово­
го решения изделия его функциональ­
ному назначению н современным тен­
денциям формообразования и цвето­
вого решения в машиностроении

Отношение числа стран, но кото­
рым изделие обладает патентной чи­
стотой. к суммарному числу основных 
стран-изготовителей н стран вероят­
ного экспорта и продажи лицензий 
на изделие

Показатель, характеризующий до­
ступность элементов крана н удобст­
во проведения операций по его об­
служиванию и ремонту

Показатель, характеризующий со­
ответствие положения оператора ант­
ропометрическим особенностям чело­
века

Показатель, характеризующий со- 
. 'ответствие органов и приборов уп­

равления силовыми, скоростными и 
другими физиологическими и психо­
физиологическими особенностями че­
ловека

Время, затрачиваемое на переме­
щение грузозахватного органа к гру­
зу, захват, перемещение и снятие гру­
за. возвращение крана в исходное 
положение

Время ожидания вызова и другие 
простои по огранцзациониым причи­
нам при этом ис учитываются

Расход электроэнергии за цикл ра­
боты крана

Сумма затрат иа изготовление из­
делия

Максимальная скорость горизон­
тального перемещения грузозахватно­
го органа
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H m n c k m u m  в »я ы * тм а  
аачсстпм

Номе? показа- 
т ы «  по табл. I

Поясмепас

Трудоемкость монтажа

Тяговое усилие подъема, пе­
редвижения крана ■ тележки

Цена

Энергоемкость удельная •

Число авторских свиде­
тельств и патентов

Ширина прохода штабелиро­
ван на

7.3

5.4.1
5.4.2
5.4.3

i l l

7.4

9.2

133

Затраты труда иа монтаж и подго­
товку к эксплуатации изделия, полу­
ченного потребителем с предприятия- 
изготовителя

Максимальное усилие, которое не­
обходимо приложить на тяговом ор­
гане ручного привода при работе с 
номинальным грузом на горизонталь 
ном участке пути

Цена изделия без падбавхн за ка­
чество. установленная прейскурантом 
илк другим соответствующим доку­
ментом; на этапах проектирования — 
лимитная цена

Отношение расхода электроэнергии 
ка технологические операции по под­
готовке изделия к трудоемкости из­
готовления

Суммарное число авторских евк- 
дегсльсгв СССР н зарубежных па* 
П’ктов. гашишающих изделие а це­
лом и его составные части

Минимально допустимое расстоя­
ние между соседними штабелями, 
обеспечивающее выполнение требова­
нии безопасности при работе крана- 
шгэбелера
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