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УСТРОЙСТВА ИСПОД НИТЕЛЬНЫЕ  
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Тины и основные параметры

Butterfly actuating devices, SSI.
Types and main parameters

ГОСТ
14769-69

МКС 25.040.40

Постановлением Комитета стандартов, мер и и {мерительных приборов при Совете Министров СССР от 
24 июня 1969 г. № 723 дата введения установлена

01.01.71

1. Настоящий стандарт распространяется на заслоночные исполнительные устройства Государ­
ственной системы промышленных приборов и средств автоматизации (ГСП) с условной пропуск­
ной способностью (At>) от 40 до 25000 м '/ч, "а условное давление (Я ) от 6 до 40 кгс/см^ (от 600 
до 4000 кН/м:), с фланцевым присоединением к трубопроводу, предназначенные для воздействия 
на технологические процессы путем изменения расхода проходящих через них сред температурой от 
минус 50 *С до плюс 600 С.

2. В зависимости от вида используемой энергии заслоночные исполнительные устройства дол­
жны изготовляться следующих типов:

пневматические:
гидравлические;
электрические.
3. Заслоночные исполнительные устройства подразделяют на:
а) регулирующие и запорно-регулирующие в зависимости от назначения;
б) для легких и тяжелых условий работы в зависимости от параметров регулируемой среды;
в) нормально открытые (НО) и нормально закрытые (НЗ) в зависимости от вида действия.
4. По устойчивости к воздействию температуры и влажности окружающего воздуха при эксплу­

атации заслоночные исполнительные устройства делят на группы, указанные в табл. I.

Издание официальное
Переиздание.
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ГОСТ 14769-69 с .  2

Т а б л и ц а  1
Группы исполнительных Интервалы температуры Относительная влажность окружающего воздуха во

устройств окружающего воздуха. 'С всем интервале температур. %

1 От -50  до +50

II Or -30  до +50 30-80

П р и м е ч а н и е .  Исполнительные устройства должны быть устойчивы также к воздействию окружаю­
щего воздуха с относительной влажностью 95 %  при температуре 35 “С.

5. Заслоночные исполнительные устройства должны изготовлять следующих классов точности: 
4,0 и 6.0.

6. Основная допустимая погрешность и вариация заслоночных исполнительных устройств дол-
жны соответствовать указанным в табл. 2.

Т а б л и ц а !

Классы точности исполнительных 
устройств

Основная допустимая пофсшность. от 
условного хода (номинального тначемня 

максимального угла поворота пала)

Вариация. Ч. от условною хоаа 
(номинальною тиачения макси­

мальною утла попорота вала)

4,0 ±4.0 4.0
6,0 ±6.0 6.0

7. Допустимая негерметичность затвора для регулирующих заслоночных исполнительных уст­
ройств. выраженная в процентах от условной пропускной способности, не должна превышать:

4 % — при условном проходе до 200 мм;
3% * * * свыше 200 до 500 мм;
2% » * * * 500 * 1000 мм.
Для запорно-регулирующих заслоночных исполнительных устройств допустимая негерметич­

ность затвора не должна превышать 0.005 % условной пропускной способности.
8. Допустимые перепады давления не должны превышать значений, указанных в табл. 3. Кон­

кретные значения допустимых перепадов давления указываются в технической документации, ут­
вержденной в установленном порядке.

9. Основные параметры заслоночных исполнительных устройств должны соответствовать ука­
занным в табл. 3 и 4, а их условные обозначения — в табл. 4.

10. Варианты комплектования заслоночных исполнительных устройств исполнительными 
механизмами, дополнительными блоками и их обозначения должны соответствовать указанным в 
табл. 5.

11. Условное обозначение заслоночных исполнительных устройств состоит из обозначения ре­
гулирующего органа (см. габл. 3), обозначения исполнительного механизма, укомплектованного 
дополнительными блоками (см. табл. 4), обозначения группы исполнительного устройства (см. 
табл. I) и номера настоящего стандарта.

Дтя исполнительных устройств, укомплектованных исполнительным механизмом обратного 
действия (исполнительное устройство работает по типу «нормально закрыт»), добавляется индекс 
«НЗ».

Дтя гидравлических исполнительных устройств к обозначению исполнительного механизма 
добавляется индекс «Г*.

Допускается выпуск заслоночных исполнительных устройстве ручным приводом. В этом случае 
вместо условного обозначения исполнительного механизма ставится число 20.
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С. 3 ГОСТ 14769-69

П р и м е р ы  у с л о в н ы х  о б о з н а ч е н и й :
заслоночного исполнительного устройства для легких условий работы, регулирующего, на 

/* = 6 кгс/см3 (600 кН/м3). Д, = 100 мм, 1С,У = 250 м5/ч из углеродистой стали, нормально закрыто­
го, группы I. для регулирования среды до 225 *С. с мембранным пружинным исполнительным 
механизмом, укомплектованным позиционером:

1020802 НЗ I ГОСТ /4769-69

заслоночного исполнительного устройства для тяжелых условий работы, регулирующего, на 
/’ = 16 кгс/см3 (1600 кН/м3), Dy = 200 мм. -  1600 м3/ч, из хромоникелевой стали, нормально 
открытого, группы II, для регулируемой среды до 450 'С, с электрическим исполнительным меха­
низмом без дополнительных блоков:

1491780 / /  ГОСТ 14769-69

заслоночного исполнительного устройства запорно-регулирующего для тяжелых условий ра­
боты. на Я = 25 кгс/см2 (2500 кН/м3), D = 100 мм. АГуу = 250 м*/ч из серого чугуна, нормально 
открытого, группы II, для регулируемой среды до 120 ”С, с поршневым исполнительным механиз­
мом, укомплектованным позиционером и ручным дублером, расположенным со стороны привода:

1870865 И (со стороны привода) ГОСТ 14769-69
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Т а 6 л и и а 4

Проходы условны!; D • мм

50 (65) SO 100 025) 150 200 250 300 400

Услопнан пропускная способность А'̂ . м1/ч (при поиоротс диска на 60")

40 60 60 100 100 160 160 250 250 40(1 400 600 600 1000 1000 1600 1600 2500 2500 4000

02 04 06 0S 10 12 14 16 18 20
— 02 — 04 — 06 — 08 — 10 — 12 — 14 — 16 — 18 — 20

09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
09 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

- 02 - 04 - 06 - 08 - 10 - 12 - 14 - 16 - 18 - 20

19 20
19 20

13 14 15 16 17 18 19 20
13 14 15 16 17 18 19 20

13 14 15 16 17 18 19 20
13 14 15 16 17 18 19 20

07 08 09 10 II 12 13 14 ___ ___ ___ ___ ___ ___

07 08 09 10 11 12 13 14 — — — - — —

01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 - - - - - -

19 20
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13 14 15 16 17 18 19 20

07 08 09 10 II 12 13 14 — — — — — —

01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 — — — — — —
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07 08 09 10 II 12 13 14 — — — _ — —

01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 — — — — — —
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13 14 15 16 17 18 19 20

07 08 09 10 11 12 13 14 — — — — — —

01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13 14 — — — — — —
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Материал регулирующего органа
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П р и м е ч а н и я :
1. Для выражения условного давлении, кН/м2, числовые значения, указанные в таблице, следует умно
2. Условные проходы, указанные в скобках, применять в технически обоснованных случаях.
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Продолжение ina&i. 4

Прохолы условные О . мм

S00 60(1 700 800 900 1000

Условна» пропускная способное!». А'̂ . м'/ч (при повороте диска на 60')

4000 6000 6000 10000 10000 12S00 12500 16000 16000 201X10 20000 2 5000
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Т а б л и ц а 5

з \  i  S- = >. и а 5 -  *
н I  й  g. 

1 *

Комплектование исполнительною 
механизма дополнительными блоками

Вилы исполни тельных механизмов
Мембран­

ный
пружин­

ный

Мембран­
ный

беспру-
ЖИШ1ЫЙ

Поршневой Электри­
ческий

Позиционер 02 42 62 _
S Позиционер и ручной боковой дублер 05 45 65 —
= о 
о = Позиционер и ручной верхний дублер 05 В 45В 65 В —

_ *2 о Позииионср и позиционный датчик моложе-
8 * ний 08 48 68 —

5 1 Позииионср. позиционный датчик положений
g 2. и ручной боковой дублер 12 52 72 —

■ ж Позиционер и непрерывный датчик моложе-
X u ний IS 58 78 —

С Позиционер, непрерывный датчик положений
и ручной боковой дублер 19 59 79 —

Без дополнительных блоков _ _ _ 80
О2 Дистанционный непрерывный датчик поло-жи женин — — — 81о
2 Дистанционный позиционный датчик поло-
о.И жен ИЙ — — — 82
В Дистанционный непрерывный датчик поло-
с;СП женин и дистанционный позиционный датчик

положений — — — 84

П р и м с ч а н и я:
1. Поставка всех видов электрических исполнительных механизмов, в том числе и без дополнительных 

блоков, предусматривает комплектование их датчиком обратной связи, местным указателем положения, руч­
ным дублером, ограничителем хода, механическим и электрическим ограничителем усилия. Типы датчиков 
обратной связи указывают в заказе.

2. На исполнительных механизмах, комплектующих заслоночные исполнительные устройства для тяже­
лых условий работы, ручные дублеры нс устанавливают. Дублер в этом случае располагают на оси регулирую­
щего органа. При заказе таких дополнительных устройств наличие дублера и место его установки оговаривают 
в заказе.

164ГОСТ 14769-69
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