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1. МЕТОД ИЗМЕРЕНИЯ КРИТИЧЕСКОЙ СКОРОСТИ НАРАСТАНИЯ 
НАПРЯЖЕНИЯ В ЗАКРЫТОМ СОСТОЯНИИ

1.1. Р е ж и м  и з м е р е н и я
1.1.1. Параметры режима:
амплитуда контрольных импульсов напряжения в закрытом со­

стоянии в момент, предшествующий переключению тиристора в 
открытое состояние:

амплитуда контрольных импульсов тока в открытом состоянии 
в момент непосредственно после переключения тиристора;

ток управления в момент, предшествующий переключению ти­
ристора;

частота повторения импульсов должны соответствовать уста­
новленным в стандартах или технических условиях (ТУ) на ти­
ристоры конкретных типов.

1.2. А п п а р а т у р а
1.2.1. Измерение проводят на установке, электрическая струк­

турная схема которой приведена на черт. 1.

A ! -устройство захаявя режима а папа «и оаи их 
ьмьпдоа тиристор»: VS—испытуемый тинистое; А2—
устройство зн а н и я  режима я цепи управления Гали 
диодных тиристоров отсутствует): язиепятелывде
устройство для измерения критической скорости и»- 

растения напряжения в закрытом состоянии

Черт 1

1.2.2. Значение постоянной времени цепи, состоящей из устрой­
ства A t  и испытуемого тиристора KS. должно быть не более 0,15 
значения измеряемого интервала времени.

1.2.3. Выходное сопротивление устройства А2 в омах дол­
жно соответствовать требованию

* „ ,> 1 0 0  5 и й (  или Л„ ,> ю о Д ь ~ М . )  ,
'у . н о т ' 'у .н о т .л  /

где Uvjant — неотпирающее постоянное напряжение управления, 
В;

/  у. п<л неотпираюший постоянный ток управления, А;
Uт.аот.р — неотпирающее импульсное напряжение управле­

ния, В;
/ v.im.j.u — неотпирающий импульсный ток управления, А.
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1.2.4. Длительность контрольного импульса напряжения в за­
крытом состоянии должна быть не менее шестикратного значения 
времени нарастания этого импульса. '

1.3. П о д г о т о в к а  и п р о в е д е н и е  и з м е р е н и й
1.3.1. Подготовку установки к проведению измерений прово­

дят в соответствии с эксплуатационной документацией на уста­
новку.

1.3.2. Устанавливают испытуемый тиристор в измерительную 
установку.

1.3.3. Устанавливают температуру окружающей среды или 
корпуса тиристора, заданную в стандартах или ТУ на тиристоры 
конкретных типов.

1.3.4. Устанавливают заданный электрический режим.
1.3.5. Увеличивают скорость нарастания напряжения в закры­

том состоянии контрольных импульсов до переключения тиристо­
ра в открытое состояние.

1.3.6. Значение критической скорости нарастания напряжения 
в закрытом состоянии определяют в момент, предшествующий пе­
реключению тиристора 8 открытое состояние.

1.4. П о к а з а т е л и  т о ч н о с т и  и з м е р е н и й
1.4.1. Погрешность измерения критической скорости нарастания 

напряжения в закрытом состоянии не должна выходить за пре­
делы ±20%  с доверительной вероятностью 0,95.

J. МЕТОД ИЗМЕРЕНИЯ ТОКА УДЕРЖАНИЯ И ТОКА ВКЛЮЧЕНИЯ

2.1. Р е ж и м  и з м е р е н и я
2.1.1. Параметры режима:
амплитуда импульса тока управления;
длительность импульса тока управления;
напряжение в закрытом состоянии (при измерении тоха вклю­

чения);
амплитуда тока в открытом состоянии (при измерении тока 

удержании);
длительность импульса тока в открытом состоянии (при изме­

рении тока удержания);
частота повторении импульсов должны соответствовать уста­

новленным в стандартах или ТУ на тиристоры конкретных типов.
2.2. А п п а р а т у р а
2.2.1. Измерение проводят на установке, электрическая струк­

турная схема которой приведена на черт. 2.
2.3. П о д г о т о в к а  и п р о в е д е н и е  и з м е р е н и и
2.3.1. Подготовка к измерениям — по пп. 1.3.1— 1.3.4.
2.3.2. При измерении тока включения увеличивают прямой ток 

до момента переключения тиристора в открытое состояние и из-
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меряют значение тока в открытом состоянии в момент непосред­
ственно после окончания импульса тока управления.

2.3.3. При измерении тока удержания уменьшают ток в от­
крытом состоянии от заданного значения до момента переклю­
чения тиристора в закрытое состояние и измеряют значение тока 
в открытом состоянии в момент, непосредственно предшествую­
щий переходу тиристора в закрытое состояние.

Л /—устройств) aaJUKirn электричес­
кого режхме » цепи оскопяих выво­
дов tapucTopd; I'S—делмгусми* ти­
ристор; Л1— иоиеритедьмо* устроЛсг 
во для измерении ТСМ удерж лим  
или ток* *» л т е и и х ; ЛЗ-устцоЛстк» 
дод*н яд электрического режима *  
ценя уоравлекия (зл я  диопвих гири 

сторов отсутствует)

Черт. 2

2.4. П о к а з а те л  и т о ч н о с т и  и з м е р е н и й
2.4.1. Погрешность измерения тока удержания и тока включе­

ния не должна выходить за пределы ± 15% с доверительной ве­
роятностью 0,95.

3. МЕТОД ИЗМЕРЕНИЯ ПОСТОЯННОГО И ПОВТОРЯЮЩЕГОСЯ 
ИМПУЛЬСНОГО ТОКА В ЗАКРЫТОМ СОСТОЯНИИ и постоянного 

И ПОВТОРЯЮЩЕГОСЯ ИМПУЛЬСНОГО ОБРАТНОГО ТОКА

3.1. Р е ж и м  и з м е р е н и я
3.1.1. Параметры режима:
напряжение в закрытом состоянии (обратное напряжение) в 

момент измерения;
скорость нарастания напряжения в закрытом состоянии (об­

ратного напряжения);
длительность импульсов напряжения в закрытом состоянии 

(обратного напряжения) до момента измерения;
ток управления в момент измерения;
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частота повторения импульсов должны соответствовать уста­
новленным в стандартах или ТУ на тиристоры конкретных ти­
пов.

3.2. А п п а р а т у р а
3.2.1. Измерение проводят на установке, электрическая струк­

турная схема которой приведена на черт. 3.

Л /-устройство эгд гв гя  электрическою 
режима а цепи основных выводов ткрхсто- 
рв; Лг-кэмерытсдалсв устройство для 

несения тока п закрытом состояли» а (или) 
обратного тока: US--uccurye«iiH  тиристор;
/13—устройство задания режима в пепи уп- 
равлевия (для диодных тиристоров отсутст­

вует)

Черт. 3

3.3. П о д г о т о в к а  и п р о в е д е н и е  и з м е р е н и й
3.3.1. Подготовка к измерениям — по пп. 1.3.1— 1.3.4.
3.3.2. Значение тока в закрытом состоянии (постоянного или 

повторяющегося импульсного) и (или) обратного тока (постоян­
ного или повторяющегося импульсного) отсчитывают в заданный 
момент времени.

3.4. П о к а з а т е л и  т о ч н о с т и  и з м е р е н и й
3.4.1. Погрешность измерения постоянного и повторяющегося 

импульсного тока в закрытом состоянии не должна выходить за  
пределы ±20 % с доверительной вероятностью 0,95.

3.4.2. Погрешность измерения постоянного и повторяющегося 
импульсного обратного тока не должна выходить за пределы 
±25%  с доверительной вероятностью 0,95.

4. МЕТОД ИЗМЕРЕНИЯ ПОСТОЯННОГО И ИМПУЛЬСНОГО НАПРЯЖЕНИЯ 
В ОТКРЫТОМ состоянии

4.1. Р е ж и м  и з м е р е н и я
4.1.1. Параметры режима:
ток в открытом состоянии в момент измерения;
длительность импульса тока в открытом состоянии до момен­

та измерения;
ток управления в момент измерения (при необходимости);
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частота повторения импульсов должны соответствовать уста­
новленным в стандартах или ТУ на тиристоры конкретных типов.

4.2. А п п а р а т у р а
4.2.1. Измерение проводят на установке, электрическая струк­

турная схема которой приведена на черт. 4.

A t—устройство »*А»ииа ражми* а цели основных 
выаодоа тиристора; VS—«спытуечыЯ тиристор:
At—устроЛсгсо хадляия режим* а и м и  тпоаял». 
ими (для ДИОХ1ШХ тяристорза отсутствует); ЛЗ— 
ивмерителаиое устройство для им еосаня ивпряжс. 

ни* в открытом состоя*ни

Черт. 4

4.3. П о д г о т о в к а  и п р о в е д е н и е  и з м е р е н и й
4.3.1. Подготовка к измерениям — но пп. 1.3.1— 1.3.4.
4.3.2. Значение напряжения в открытом состоянии (постоянного 

или импульсного) отсчитывают в заданный момент времени.
4.4. П о к а з а т е л и  т о ч н о с т и  и з м е р е н и й
4.4.1. Погрешность измерения постоянного и импульсного на­

пряжения в открытом состоянии не должна выходить за пределы 
±  10 % с доверительной вероятностью 0,95.

5. МЕТОД ИЗМЕРЕНИЯ НЕОТПИРАЮЩЕГО ПОСТОЯННОГО 
И ИМПУЛЬСНОГО ТОКА УПРАВЛЕНИЯ И НЕОТПИРАЮЩЕГО 

ПОСТОЯННОГО И ИМПУЛЬСНОГО НАПРЯЖЕНИЯ УПРАВЛЕНИЯ

5.1. Р е ж и м  и з м е р е н и я
5.1.1. Параметры режима:
амплитуда контрольных импульсов напряжения в закрытом 

состоянии в момент, предшествующий переключению тиристора в 
открытое состояние;

скорость нарастания напряжения в закрытом состоянии конт­
рольных импульсов в момент, предшествующий переключению ти­
ристора в открытое состояние;

амплитуда тока в открытом состоянии контрольных импульсов 
в момент переключения тиристора;

длительность импульсов тока управления;
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частота повторении импульсов должны соответствовать уста­
новленным в стандартах или ТУ на тнрк'сторы конкретных типов.

5.2. А п п а р а т у р а  j
5.2.1. Измерение проводит на установке, структурная электри­

ческая схема приведена на черт. 5.

Л 1 ~ устробспо зы а *н и  режима ь ц « п * осиомиих »ыао 
до» тмрнстер«; VS -nceuryeM ufl тмокстол; А т—ихмсртсдь- 
кое 'чтрой<тзо для измерения кеотлкозюшего <соетоик- 
того или импульсного) ток* управления; /Ц~устро*<т»о 
милями p m  ям* и иепм упрвмлеимп; А 4- измерительное 
устройство а л ® измерение я *01Пир*Ю1ие ю  постоянного ил* 

импульсного напряжения управления

Черт. 5

5.2.2. Выходное сопротивление RBUX устройства АЗ в омах дол­
жно соответствовать требованию

или юо .
‘ т , т п \  в у.нот,и /

где и  у .от — нсотпнраюшее постоянное напряжение управления,
В;

/у,«от — неотлирающий постоянный ток управления. А;
Uу.яот.м — неотпираюшее импульсное напряжение управления,. 

В:/ у.яот.м — неотпираюшнй импульсный ток управления, А.
П р и м е ч а н и е .  Выходное сопротивление устройства АЗ допускается вы­

бирать в соответствии с требованием, установленным в стандартах или ГУ на 
тиристоры конкретных типов.

5.2.3. Входное сопротивление ■/?„ измерительного устройства 
А4 в омах должно соответствовать требованию

# „> 1 (кД ы = (и л и  R„ > \o e iJ l iE L  ) .
7 У .ВОТ' 7 у.нот.м >

5.2.4. Постоянная времени цепи, состоящей из устройства At. 
и испытуемого тиристора VS, должна быть не более 0,15 значе­
ния времени нарастания напряжения в закрытом состоянии.
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5.2.5. Длительность контрольного импульса напряжения в за­
крытом состоянии должна быть не менее шестикратного значения 
времени нарастания этого импульса.

5.3. П о д г о т о в к а  и п р о в е д е н и е  и з м е р е н и й
5.3.1. Подготовка к измерениям - -  no nn. 1.3.1 — 1.3.4.
5.3.2. Увеличивают ток (напряжение) управления до переклю­

чения тиристора в открытое состояние.
5.3.3. Значение пеотпираюшего (постоянного илн импульсного) 

тока (напряжения) управления отсчитывают в момент, предшест­
вующий переключению тиристора в открытое состояние.

5.4. П о к а з а т е л и  т о ч н о с т и  и з м е р е н и й
5.4.1. Погрешность измерения неотпирающего постоянного и 

импульсного тока управления и неотпнрающего постоянного и 
импульсного напряжения управления не должна выходить за пре­
делы ±15%  с доверительной вероятностью 0.95,
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